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ガイド内臓型アクチュエータ総合カタログ
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新製品
Guide Embeddeb Ball Screw Actuator

経済型

4条列ボール
ガイド内臓型
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ग។ᛟூȍȥトǳǶǯ

2024綜合目錄

SHENZHEN RU AN ELECTRO NI CE CO .,LTD,is grouped byenthusias-
tic and automation related experienced team.We develop and 
manufacture transmission componentsprofessionally as X Y Table、
X Y Stage、Actuator、LinearM otor、Robot and Electro Press etc.

Every aspect of services and steps from product designassembly to 
q uality control are under Pi' s strict controlCurrently, our products have 
been widely used in PC、LCD PCB、LED、PDP、biotechnology、
semiconductor、automotive、optical、 food、medicine and related 
industries and win customers'  high praise.

ចՐグȻーȧǅƽƝǀ

ါာǂଠᓑ 品ᘋԏᕔ ඎໂ品ǉɪɩణҼ֦ǅሴ品

ឺ঴ǈඥചᕌᔼǬѥ೶ǂƱˆ፽ظ
ٖᜂ品ါာǬஆုƱˆǹȉȏȮǱ
ȊါာȧȽȋȉǬ�k �ٖˈါာخ
࿡ǈێєǂါာȃȉȘǈ؂ຠǬޡ
Ǥˆ製品ǈ޾ю੠ǬᄉԏƳǥˈ

H �kۄᕱᕔǬڦ਱Ʊˆ H �k品ᘋԏᕔᇘ࿸
ȧȽȋȉǬਿ৆ˈɫ෇ք˅ɬ෇քຩ定ᓵ
ዅǬऒ֖ƱˆణಒଠᓑዱƦতᣂƳǥƭǂ
ǁ品ᘋǬᄉԏˈ

ඎໂ品ǉ෺ణɪ ɫౄǘǁǅ์ఄƝƹƺ
ƫǦǊˆɰݔ൚ణҼ֦ǅሴ品ƝƹƱǘ
Ƴˈ

With advance technology that assist 
withthe evoluton of society and 
industry continuously.

ȅーȣȉȝȔȘȾーǾ

電話

ファックス

メールアドレス

網址 E-mail. info@pi-robot.com.cn

https: / / www.3dfindit.cn/ zh-CN/ cad-bim-library/ manufacturer/ pi? path= szruan
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ƯǦǀƝǘƳˈ

ሚࣳӚዅยǛȉȹǱșȖ̴ȦȻˆ¼½ȺțǯȉȹǱșȖ̴ȦȻˆᠭظȇȺɇȐ̴ˆȺțǯȲ̴ȏ̴
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ȻǇƲǄǃǈ፽ٖظӎظᜂ品ǈҺ࿸৉൚ػǅƣƝǀˆᕌᔼ˅ቍᆚ˅品ᘋᇘ࿸ƥǣȅ̴ȣȉǅ፿ǥ֗

঄ᅥǬڙ೸ǅᇘ࿸Ʊˆƣ࣢ൿǅɪɩɩ˵ǈຽᘦǬசӹƳǥƭǂǬႩ୙ƱǀƝǘƳˈ࿵޶ˆਏᄥǈ製品

ǉ��ˆZ�$ˆ���ˆZ*$ˆ�$�ˆȠǱǷȖǾȞȽȈ̴ˆٯऒӟˆ፽ظᙟˆ֊ᠭˆᢑ品ˆ٥ᑐǄǃ

ǈំᛇာ൚ᕌՏǅুƩஆုƯǦˆƣ࣢ൿƥǣᣭƝᕜӼǬƝƹƺƝǀƣǤǘƳˈ
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GSH Series
013 058

GSD Series

ガイド内臓型ボールǇƲਅ
アクチュエータ

クȺーンルーȰ၃ガイド内臓型ボ
ールǇƲਅアクチュエータ

ȬーȻǇƲᣚن

ᤇሮঢ়、ᝎᏻᝎ

ボールǇƲਅアクチュエータはᤇሮঢ়なӼ၃ᔹฦǬࣽైǅ໑
たƱ、ࣣ࣬Ʊた᛬ᙽǅǡりȉボールǇƲǂガイドȼールのक
。ǂቢᆮ品ᘢǬᄝԜƱます܂

ዂりᚾƱӧዚึめሮঢ়は˯ɩʆɩɩɬĭĭ～˯ɩʆɩɪĭĭ。
ढᏻᝎɮģĈƥǣࡔᏻᝎɪɮɩģĈまで。

あǣǟるӼ၃țーȊǅ೩ᙼǅऔੜでƧ、᎓٤نণ場のあǣǟ
る׵ᝏでᔼǣǦ、Ӽ၃ᇴޮǂ၃ᛒはᡚ঴ǅষ৒いǂᕏơます。

၀൮ඹമのӧዚึめ、ȤȔク＆ȧȼイȉ、ிᛊ、֤߃Ӳ൮
なǃの᎓٤نなǃǅǡくӼ၃さǦます。

˺ ᡆ࣌᜚品ቢᆮ
˺ ຑӬ֔ࠚඹ
˺ ໠஛ᔋዚ
˺ ީ ᙌߵೋǂǳǶーȟカȋȔȘӧዚึめ୹֤ᔋዚ
˺ ȵțȔȘᜪዚ

˹ TFT-LCD ຑ౫ȡȝルᕣ՝
डӬᕣ՝ٽ ˹
˹ LED ȹインᕣ՝
᠒エȝルǽーᕣ՝ࡖ ˹

ȬーȻǇƲ式ǯǾȑȶǵータ



クȺーンルーȰ၃ガイド内臓型
ȩルȘਅアクチュエータ
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086

GSP Series

118

GSF Series

ȩȻトᣚن

ガイド内臓型ȩルȘਅ
アクチュエータ

ロングȉȘローク、ᤇᛚঢ়

ȩルȘਅアクチュエータは、ロングȉȘロークのӼ၃条ӎ
ǬሄڅǅࣰဉƱ、ষ৒いアȧȺȀーȇȸンǬࣰဉでƧます。

アルȯେ׮ඌᛛǬங၃Ʊ、アクチュエータ内᜚ǅガイドȼ
ール、ȩルȘ、ȧーȺーなǃǬ՝ơǀいるため、ᕣ՝のቢ
ᆮ工ఐǬؐິでƧます。

ಓࡔȉȘロークはɮɩɩɩĭĭ、ಓᤇᛚঢ়はɮɩɩɩĭĭʓŞǅᛱ
Ʊ、ᕣ՝のဿ၀ؼ࿵Ǭᤇめます。

ɪɮɩɩĭĭ ӉѡのロングȉȘローク、ᤇᛚঢ়、2 ཕ៛ிᛊ、ࠒᔋ、ຑࠒ؛তな
ǃǅǡくӼǨǦǀいます。ʆ

˺ဿ၀ȹインȾーク変ơᔋዚ
˺ᤇᛚȃンȩȳーȩルȘデǲȉȪンȅー
˺ٝᔋ၃ȥǲルȰ׶ధᔋዚ
˺ CNC 工ඹのிᛊᔋዚز

˹ TFT-LCD ຑ౫ȡȝルᕣ՝
᠒エȝルǽーᕣ՝ࡖ ˹
˹ ᢫品ᕣ՝
˹ ٝ ᔋᕣ՝
˹ CNC 工ᕣ՝ز

ȩȻト式ǯǾȑȶǵータ
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058 118

GSD Series GSF Series

クȺーンルーȰ၃ガイド内臓型ȩルȘਅ
アクチュエータ

クȺーンルーȰ၃ガイド内臓型
ボールǇƲਅアクチュエータ

ǾリーンȻーȰ၃

Өႚࠝ、៓क܂

�b$ʓ �b>ʓ?�� ȇȺーȊǂۗƲنӲੱፎǬࣰဉでƧます。

ंៗさǦたඌᛛǂȾンタȔチቸଣǅǡる۩ਊで、アクチュ
エータنӲౘのႚࠝǬ៵ƨます。また、ၢྲの本Ӭ内᜚ǒ
のԍ֤ǜ៵෩Ʊます。

�Z���ɪɩɩာࠠでӼ၃でƧるƭǂǜ、�?�ȖȉȘでᖈ࣬
さǦǀいます。

ȟイȖクٽडӬᔋዚǝ᢫品製ᛛᔋዚでのӼ၃ౘǅǜᤇい
ԞᢖੱǬႚழƱ、製品のห೨ǝஸեǬସ؇Ʊます。

クȺーンルーȰǅおƫる၀൮ඹമのӧዚึめ、ȤȔク＆ȧȼイȉ、ிᛊ、
。٤なǃǅǡくӼ၃さǦますن᎓Ӳ൮なǃの֤߃

˺Ȯǳンターᔋዚ
˺ ٝ ᔋᔋዚ
˺ ຽ࣬ᔋዚ
˺ ൘೺ᔋዚ

डӬᕣ՝ٽ ˹
˹ >�$၀൮ᕣ՝

ǾリーンȻーȰ၃ǯǾȑȶǵータ
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ᤇؗੱ、ᤇሮঢ়、Өை௩、ᤇᛚنӲ、ࡔƧなᗺᏻࣽᝐ、៓क܂ǬࣰဉƱます。

Ȳータڴӂపۜ៓ಠ៛のሮঢ়ቾ୪

ʢ༎໩ȇȉȖȰʣ

4పۜのذ

45°
45°

45
°

45
°

ಓࡔȉȘロークは2600mm

NEW

± 0.005

4条列ᕣᕓ

4条列ボールガイド内臓のᤇؗੱᕣᕓ

内᜚ඌᛛ-ɣ条列ボールガイド内臓型ボールǇƲਅᡆنアクチュエーター

新製品

ᤇさऒ๗Ǭኩढ

Ȳータȱーカ
。ȱーカのȅーボȲータがீᚆでƧますے

ӂపۜƥǣᜀୀでƧるので、ඹമᕣڴపۜのȲータࡐ
ᕓ変更ǒの೩ᙼੱǬᤇめます。

BCȲータ
ȉȘȼーȘڴӂ

BLȲータকՓ
ଽᚾƱڴӂ

BRȲータۋՓ
ଽᚾƱڴӂ

BM ȲータѢՓ
ଽᚾƱڴӂ

Ѡᐑ ȡȚȍțȔク ࣣঐ デルタ

ӀのȲータȱーカは、ਠ社のݢ൮୊ਠǅお問い合Ǩせください。

Ȳータȱーカ

ӂࣽైǅڴ

䷵本ӬՓᡜǅߵ໖ᡜ、ৗᡜǅはȞȔクᆗǬご၃ૃƱ、
    ᕣᕓ˅ቢᆮ工ఐǬؐິƱます。

ୖᅛᐃ

ሄڅȱンȖȚンȉ

カȠーǬ៘ƫるなǃᡜԱǅなりがƻな
ቭ๊Ӳ൮Ǭ、グȺーȉțȔȧルƥǣሄ
。ǅᓤơますڅ

内᜚ǅグȺーȉȉȘȔクඹඌǬ୪ƽ
ため、ቭ๊۸ಠǬ៓くでƧます。

クȺーンルーȰग၃仕様

ȠǼューȰቸଣ

⢭ᗘ

ಓࡔȉȘローク

ȉȖンȼȉȇーȘ
ྵ෹なȉȖンȼȉȇーȘඌᛛでӨႚࣰࠝဉ

დᏁףဌ
Ӽ၃၃ᛒǅ合ǨせǀɫᏁご၃ૃƱǀおります。

グȺȉȉȘȔクඹඌ

ȅーǼュȹーアーク໘のங၃
Ⴟنഒִ᜚ǉ、ƳƧǘǄƩᚂƩنƧ、ƳǓǤᔹቓǈण
ǄƝʢサーǼȶȹーǯーǾ໘ʣǬங၃ˈ容ైǅᤇሮঢ়
ᛊǤǅᛈੁƱ、៓ಠ៛ǈሮঢ়ቾ୪ƦಠਸǁƧǘƳˈے
ȬーȻ׽Ǭ஛ᕌᕇɭɮ̅ǁᜪዚƳǥƭǂǁ、ǱンȚȦȽッ
ǾǅӲ၃ƳǥɭపۜȹȈǯȻపۜ、ᛍȹȈǯȻపۜ、ඩ
పۜʫǅऔƳǥ、ۗћ࣬ഌᏻᝎǈੱፎǬࣰဉˈ֥పۜ
ƛǣǟǥَ࢙ǁǈӼ၃ƦۇፎǁƳˈ

ඎໂʚڏᎫʛ᥹Ꭻו࿸

ʢグȺȉțȔȧルʣ



GSHシリーズボールねじ駆動電動アクチェーター

インデックス
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※1 最高速度（mm/s）は、モータの サーボ定額回転速度3000RPM を基準にしております。
※2 ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。

GSH 20 750W 200 102

GSH 17 750W 170 90

±0.005/0.01

±0.005/0.01

±0.005/0.01

±0.005/0.01

±0.005/0.01

±0.005/0.01
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1000

2000
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500

1250

2000

400W

750W

750W

135

170

200 102

78

90

GSH14S

GSH17S

GSH20S

GSH10S 400W 100 70

Extra long stroke series

25

20

GSH 6 100W 60 50 ±0.005/0.01 12

GSH 8 200W/400W 80 68 ±0.005/0.01 16

GSH 10 400W 100 70 ±0.005/0.01 16

GSH 14 400W 135 78 ±0.005/0.01 16
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12801400 1120 960 800 640

200 175 150 125225 100 75
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400 300

96012801400 1120 800 640 480
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1800 1600 1400 1200
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450 400 350 300

900 800 700 600
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225 200 175 150 125 100

1125 1000 875 750 625 500

1800 1600 1400 1200 1000 800
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Speed(mm/s)

1000800 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2300 2400 2500 2550 2600

1000

2000

250

500

166

333

666

1066

166

333

666

1066

166

333

666

1066

使用
環境

伝動
方式

出力
容量
(w)

本体幅
(mm)

本体
高さ
(mm)

繰返し位置
決め精度

(mm)
品番

ボールねじ仕様 (C7 級 )

ねじ径 (mm) リード(mm)

最大可搬質量 (kg)

水平使用 垂直使用

最大速度 *1
 (mm/s)

使用
環境

伝動
方式

出力
容量
(w)

本体幅
(mm)

本体
高さ

(mm)

繰返し位置
決め精度

(mm)
品番

ボールねじ仕様 (C7 級 )

ねじ径 (mm) リード(mm)

最大可搬質量 (kg)

水平使用 垂直使用

最大速度 *1
 (mm/s)

ストローク

ストロークによる許容速度 ( ｍｍ /s)*2 速度 掲載
ページ
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๠ఘ型ਅ

GSH6 

800mm 1000mm/ s 100W ø 12mm

標準仕様

静的許容モーメント

仕
様

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm) ± 0.005

Ⱥード ( mm) 5 10 20

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲1 

ȉȘローク( mm/ s) 䯲2 

250 500 1000

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg) 30 18 12    

)ႿӼ၃ߘ kg) 15 7 3

࣬ഌ஝ذ( N) 341 170 85

50-800mm/ 50 ȤȔチ

᜚
品

AC ȅーボȲータࣽᝐ ( W) 100
ボールǇƲ仕様 ( mm) C7Ø 12

10X 14
ཕȋンȅڝ 外஖

内ᑊ PM -Y45( NPN)
PM -T45( NPN)

許容オーバーハング量

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)

30kg

M Y

M R
M P

( ༢఩ U nit :  N.m)

M Y
M P
M R

015 016

10kg
20kg

10kg

พৄӼ၃ౘ A B C

15kg
18kg
4kg
8kg

12kg

ӂڴᡜ࠯
Ӽ၃ౘ A B C A C

- - -

134 
67 
45 
80 
50 
40 

204 
90 
55 

300
200
100
300
200
100
300
150
100

300
200
100
300
200
100
300
150
100

246 
112 
70 

165 
110 
85 

259 
114 
88 

9kg
18kg
26kg
9kg

14kg
18kg
4kg
8kg

12kg

246 
112 
70 

230 
145 
95 

310 
165 
110 

134 
67 
45 
95 
60 
43 

204 
90 
55 

5kg
8kg

12kg
2kg
5kg
7kg

1.5kg
3kg

250 
160 
100 
500 
220 
160 
400 
230 

250 
160 
100 
500 
220 
160 
400 
230 

122
122
225

www.pi-robot.com.cn www.pi-robot.com.cn

GSH20

GSH10
GSH14

GSH6

GSH17

GSH8

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

ಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ ǇƲ਷

ᙿڅ ガイド内ᑊ ボールǇƲਅˊ

ȺȯȔȘȋンȅ

ガイドపਅ 4条列内ᑊ型
カȔȧȺング( mm)

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

ႿӼ၃ౘߘ

Ⱥ
̶
ș

Ⱥ
̶
ș

5

10
Ⱥ
̶
ș
20

Ⱥ
̶
ș

Ⱥ
̶
ș

5

10
Ⱥ
̶
ș
20

Ⱥ
̶
ș

Ⱥ
̶
ș

5

10
Ⱥ
̶
ș
20

NPNآנȏǱȧ

PNPآנȏǱȧ

ᗣᏥ
ᗣᏥ

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

ʚ๠ʛ ʈӼ၃Ʊないذ׮኏は、੕ƴቲኜףဌƱǀください。

ӥظآנ
Ⱥ̴șቺǈᎫ ӥظآנ

1آנ ᥹ ֖֊ౄO N
ᛥ֊ౄO N2آנ ႉ

ʚᏛʛ˥¶

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ

ʚᠽʛk¶

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ
ʚᠽʛk¶

主
回
路

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ʚᏛʛ˥¶

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ZD1

ZD2

ZD1

ZD1

Tr2

Tr2

Tr1

Tr1

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

ᗣᏥ
ᗣᏥ

GSH6 L5 50 BC M 10B C 0001
本Ӭ型ၟ

50-800mm

05
100W

B-

-
-

10
20
40

A
M
S
N

BC

BM

BL

BR

5 5mm

10mm10

20 20mm

4  EY
ȉȘローク

50ȤȔチ

დᏁףဌ

ǇƲȺード

Ȳータڴӂపۜ
ȉȘȼーȘ

ѢՓଽᚾƱڴӂ

কՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

* ȦȼーǼがない場合はᓰᄶさǦませǭ

ྵ๠ၟۍ

C
D

E

1 Pcs
2 Pcs

3
4

5

ཕȋンȅڝ ȺȯȔȘȋンȅ
外ӂƫ 外ӂƫ

ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

䯲ȉȘローク50mmǬᜀୀする場合、Ѣᕜの؇៿があ
りますʕ
1. ڱӂはڴཕȋンȅǂȺȯȔȘȋンȅのڝ  औՓǂなり
ます。
2.  ȉȹイȐのѮՓǅȋンȅドグǬڴりӂƫる੕ᔹがあ
ります。

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

EY
EB

ඎໂʚڏᎫʛ
᥹Ꭻו࿸

SGM JV -01
SGM 7J-01
SV -□010
SV 2-□010
HF-KP13
HG-KR13
HK-KT13
R88M -K10030
R88M -1M 10030

R2□A04010

ʪആʫࣣ ঐᡆඹ

ʪആʫǼーエンȉ

Ѡᐑᡆඹʪആʫ

ǷȰロンʪആʫ

्๧ᡆผʪആʫ

ைঐሮඹʪആʫࡐ

適合モータ

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □40
ȾȔȘఐ 100 W

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ

M

※ Ȯークのӂいた型ਅǅƽいǀはȲータذ׮がၢなりますが、ڴりӂƫはۇፎです。

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □ 42

●ᛣۅȅ̴ȬȲ̴ȏ ●ᛣۅȉȖȔȤɇǿȲ̴ȏ

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ

A ǷȺエンタルȲータʪആʫ
AZM 46

AZM 48

ARM 46
RKS54

S ǷȺエンタルȲータʪആʫ

N NEM Aᔽഌ NEM A17

ȡȚȍțȔクʪആʫ M HM F01

TSM 3104

( ๠) : 。ᛚౘ៛は0.2SecǂƱまƱたິز1 ( ๠)  : 2ȉȘロークは600mmǬᘸơるౘ、نӲᢌ߯ǅǡƾǀはボールǇƲの֬୴がႚဿする場合があります。
       ƷのౘはP005ʶP006のᓰǅᄶすಓᤇᛚঢ়ǬႽࣣǂƱǀᛚঢ়ǬѢƬᖘఒǬƱǀください。

総合カタログ

૷
၃

Ԁ
Application

G
SH

 Series
G
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 Series
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G
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Ꭻ
／

ボ
ー

ル
Ǉ

Ʋ
仕

様
Ө

ႚ
ࠝ
／

ボ
ー

ル
Ǉ

Ʋ
仕

様
Ө

ႚ
ࠝ
／

 ȩ
ル

Ș
仕

様



017 018

GSH6

www.pi-robot.com.cn www.pi-robot.com.cn

GSH20

GSH10
GSH14

GSH6

GSH17

GSH8

⧥ѹ�;TOZ� �SS

⧥ѹ�;TOZ� �SS

BC ȲータȉȘȼーȘڴӂ
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BM
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

12± ȲータՓȉȘロークᆿڱ1

ȲータՓȉȘロークᆿ12±ڱ 1

ȲータՓȉȘロークᆿ12±ڱ 1
ȉȘローク ȉȘローク

ȉȘローク

໖ӧዚ124.5ߵ ໖ӧዚ105ߵ

໖ӧዚ105ߵ

2-Φ3H7 7

2-Φ5H7 5

4-M 5 10

4-M 5 10 2-Φ3H7 7

ȲータՓȉȘロークᆿ64.5± 1 ȲータՓȉȘロークᆿ45± 1

ȲータՓȉȘロークᆿ45± 1ȲータՓȉȘロークᆿ45± 1 ȲータՓȉȘロークᆿ12±ڱ 1

໖ᡜߵ
໖ᡜߵ

໖ᡜߵ

100± 0.02

100± 0.02

N-Φ 4.5ᆗ

N-Φ 4.5ᆗ

B V iew 

L

72

45
102

39
54

76.9

50

5

Φ 4.5ᆗ

Φ 4.5ᆗ

29.7± 0.02 30

7

5
+0.012
  0

99.5 M * 100 A 47

99.5 P

2-Φ5H7 5

P

51 60B

A-A V iev

A

A

L

72

45
102

39
54

76.9

50

B V iew 

5

29.7± 0.02 30

7

5
+0.012
  0

80 M * 100 A 47

80

51 60

12
6

B

A-A V iev

A

A

灒灡炆炕灈

L
A
M
N
P

KG

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50
M 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8
N 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20
P 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750
KG

227 277 327 377 427 477 527 577 627 677 727 777 827 877 927 977

1.31 1.47 1.64 1.80 1.96 2.12 2.28 2.44 2.60 2.76 2.92 3.08 3.25 3.41 3.57 3.73 

⧥ѹ�;TOZ� �SS

⧥ѹ�;TOZ� �SS

2D CAD 3D CAD

BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BL

2-Φ3H7 7

4-M 5 10

4-M 5 10 2-Φ3H7 7

໖ᡜߵ

5

Φ 4.5ᆗ

29.7± 0.02 30

A-A V iev

L

72

ȉȘロークߵ໖ӧዚ105 72

45
102

39
54

76.9

50

130

2-Φ5H7 5

100± 0.02

N-Φ 4.5ᆗ

B V iew 

7

5
+0.012
  0

80 M * 100 A 47

80 P

51 60B

A

A

L

45
102

39
54

76.9

50

146.9

5
Φ 4.5ᆗ

29.7± 0.02 30

A-A V iev
100± 0.02

N-Φ 4.5ᆗ

2-Φ5H7 5
B V iew 

7

5+0.012
  0

80 M * 100 A 47

80 P

51 60B

A

A

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50
M 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8
N 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20
P 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750
KG

227 277 327 377 427 477 527 577 627 677 727 777 827 877 927 977

1.31 1.47 1.64 1.80 1.96 2.12 2.28 2.44 2.60 2.76 2.92 3.08 3.25 3.41 3.57 3.73 

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
L
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50
M 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8
N 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20
P 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750
KG

227 277 327 377 427 477 527 577 627 677 727 777 827 877 927 977

1.31 1.47 1.64 1.80 1.96 2.12 2.28 2.44 2.60 2.76 2.92 3.08 3.25 3.41 3.57 3.73 

単軸 ボールǇƲਅ

ȲータȉȘȼーȘڼӉˋʓˋѩ՚୆ᛉƱڼӉ

ガイド内ᑊ

ȲータѢՓଽᚾƱڴӂ

灒灡炆炕灈

Ȳータঝ՚୆ᛉƱڼӉˋʓˋۓ՚୆ᛉƱڼӉ

ȲータকՓଽᚾƱڴӂ

ȲータۋՓଽᚾƱڴӂ

灒灡炆炕灈

灒灡炆炕灈

総合カタログ

૷
၃

Ԁ
Application

G
SH

 Series
G

SD
 Series

ћ
Ꭻ

 ʓ
 ȩ

ル
Ș

仕
様

G
SP Series

G
SF Series

ћ
Ꭻ
／

ボ
ー

ル
Ǉ

Ʋ
仕

様
Ө

ႚ
ࠝ
／

ボ
ー

ル
Ǉ

Ʋ
仕

様
Ө

ႚ
ࠝ
／

 ȩ
ル

Ș
仕

様



5 10 20

250 500 1000

50 35 20

20 10 5

1388 694 347

323
323
579450

250
150
450
250
150
450
250
150

192 
84 
60 

165 
75 
66 

260 
150 
90 

260 
184 
87 

320 
162 
140 
350 
237 
180 

๠ఘ型ਅ

GSH8 

1050mm 1000mm/ s 400W ø 16mm

標準仕様

静的許容モーメント

仕
様

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm) ± 0.005

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲1 

ȉȘローク( mm/ s) 䯲2

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

50-1050mm/ 50 ȤȔチ

᜚
品

AC ȅーボȲータࣽᝐ ( W) 400
ボールǇƲ仕様 ( mm) C7Ø 16

10X 14
ཕȋンȅڝ 外஖

内ᑊ PM -Y45( NPN)
PM -T45( NPN)

許容オーバーハング量

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)

30kg

M Y

M R
M P

( ༢఩ U nit :  N.m)

M Y
M P
M R

019 020

10kg
20kg

10kg

พৄӼ၃ౘ A B C

15kg
18kg
4kg
8kg

12kg

ӂڴᡜ࠯
Ӽ၃ౘ A B C A C

www.pi-robot.com.cn www.pi-robot.com.cn

GSH20

GSH10
GSH14

GSH6

GSH17

GSH8

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

ಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ ǇƲ਷

ᙿڅ ガイド内ᑊ ボールǇƲਅ

400W

200W
B

20

40

M

P

ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

* ȦȼーǼがない場合はᓰᄶさǦませǭ

ȺȯȔȘȋンȅ

ガイドపਅ 4条列内ᑊ型
カȔȧȺング( mm)

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

ႿӼ၃ౘߘ

Ⱥ
̶
ș

Ⱥ
̶
ș

5

10
Ⱥ
̶
ș
20

Ⱥ
̶
ș

Ⱥ
̶
ș

5

10
Ⱥ
̶
ș
20

Ⱥ
̶
ș

Ⱥ
̶
ș

5

10
Ⱥ
̶
ș
20

20kg
35kg
55kg
15kg
25kg
35kg
10kg
15kg
20kg

260
160
85

350
180
120
260
200
150

110 
65 
45 

120 
90 
70 

200 
120 
100 

300 
200 
150 
400 
200 
100 
300 
250 
200 -

-

- -

- -

5
10
20
5

10

2.5
5

500 
250 
120 
450 
220 

720 
360 

500 
250 
120 
450 
220 

720 
360 

適合モータ

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □ 60
ȾȔȘఐ 400 W

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ ȱーカーۘ 型ਅ
※ Ȯークのӂいた型ਅǅƽいǀはȲータذ׮がၢなりますが、ڴりӂƫはۇፎです。

●ᛣۅȅ̴ȬȲ̴ȏ

M

Ȳータ仕様

P

ʚആʫࣣঐᡆඹ

ʚആʛǼʰエンȉ

Ѡᐑᡆඹʪആʫ

ǷȰロンʪആʫ

ȡȚȍțȔクʪആʫ

SGM JV -04

SGM 7J-04

SV-□040

SV2-□040

HG-KR43※¹

HK-KT43※¹

R88M -K40030

R88M -1M 40030

M SM D04

M SM F04

M HM F04

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □ 60

GSH8 L5 50 BC M 20B C 0001
本Ӭ型ၟ

50-1050mm

BC

BM

BL

BR

5 5mm

10mm10

20 20mm

4  EY
ȉȘローク

50ȤȔチ

დᏁףဌ

ǇƲȺード

Ȳータڴӂపۜ
ȉȘȼーȘ

ѢՓଽᚾƱڴӂ

কՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ྵ๠ၟۍ

C
D

E

1 Pcs
2 Pcs

3
4

5

ཕȋンȅڝ ȺȯȔȘȋンȅ
外ӂƫ 外ӂƫ

ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

䯲ȉȘローク50mmǬᜀୀする場合、Ѣᕜの؇៿があ
りますʕ
1. ڱӂはڴཕȋンȅǂȺȯȔȘȋンȅのڝ  औՓǂなり
ます。
2.  ȉȹイȐのѮՓǅȋンȅドグǬڴりӂƫる੕ᔹがあ
ります。

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

EY
EB

ඎໂʚڏᎫʛ
᥹Ꭻו࿸

NPNآנȏǱȧ

PNPآנȏǱȧ

ᗣᏥ
ᗣᏥ

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

ʚ๠ʛ ʈӼ၃Ʊないذ׮኏は、੕ƴቲኜףဌƱǀください。

ӥظآנ
Ⱥ̴șቺǈᎫ ӥظآנ

1آנ ᥹ ֖֊ౄO N
ᛥ֊ౄO N2آנ ႉ

ʚᏛʛ˥¶

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ

ʚᠽʛk¶

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ
ʚᠽʛk¶

主
回
路

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ʚᏛʛ˥¶

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ
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( ๠) : 。ᛚౘ៛は0.2SecǂƱまƱたິز1 ( ๠)  : 2ȉȘロークは600mmǬᘸơるౘ、نӲᢌ߯ǅǡƾǀはボールǇƲの֬୴がႚဿする場合があります。
       ƷのౘはP005ʶP006のᓰǅᄶすಓᤇᛚঢ়ǬႽࣣǂƱǀᛚঢ়ǬѢƬᖘఒǬƱǀください。
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BC
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BM
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

2-Φ5H7 7

2-Φ5H7 6

4-M 6 13

2-Φ5H7 74-M 6 13

ໂᡃߧ

Φ5.5

150± 0.02

N-Φ 5.5ᆃ

5+0.012
  0

7

 B V iev

 A-A V iev

BB

L

73
135

62
78
84

133.5

133.5

M * 150 A

P

3.4

39.7± 0.02 40

68

67.5

69 80

A

A

L

73
135

62
78
84

68
15

1.
5

Φ5.5

 A-A V iev

3.4

39.7± 0.02 402-Φ5H7 6

150± 0.02

N-Φ 5.5ᆃ

5+0.012
  0

7

 B V iev

B

110.7

110.7

M * 150 A

P

67.5

69 80

A

A

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 301 351 401 451 501 551 601 651 701 751 801 851 901 951 1001 1051 1101 1151 1201 1251 1301
A 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50
M 0 0 1 1 1 2 2 2 3 3 3 4 4 4 5 5 5 6 6 6 7
N 4 4 6 6 6 8 8 8 10 10 10 12 12 12 14 14 14 16 16 16 18
P 0 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950

KG 2.41 2.67 2.93 3.19 3.45 3.71 3.97 4.23 4.49 4.75 5.01 5.27 5.53 5.79 6.05 6.31 6.57 6.83 7.09 7.35 7.61

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L
A 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50
M 0 0 1 1 1 2 2 2 3 3 3 4 4 4 5 5 5 6 6 6 7
N 4 4 6 6 6 8 8 8 10 10 10 12 12 12 14 14 14 16 16 16 18
P 0 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950

KG

278.2 328.2 378.2 428.2 478.2 528.2 578.2 628.2 678.2 728.2 778.2 828.2 878.2 928.2 978.21028.21078.21128.21178.21228.21278.2

2.76 3.02 3.28 3.54 3.8 4.06 4.32 4.58 4.84 5.1 5.36 5.62 5.88 6.14 6.4 6.66 6.92 7.18 7.44 7.7 7.96
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2D CAD 3D CAD

BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BL

2-Φ5H7 7

2-Φ5H7 7

2-Φ5H7 6

4-M 6 13

4-M 6 13

ໂᡃߧ

ໂᡃߧ

ໂᡃߧ

N-Φ 5.5ᆃ

N-Φ 5.5ᆃ

5+0.012
  0

7

 B V iev

5+0.012
  0

7

 B V iev

2-Φ5H7 6

150± 0.02

Φ5.5

 A-A V iev

3.4

39.7± 0.02 40

Φ5.5

 A-A V iev

3.4

39.7± 0.02 40

B

L

73
135

62
78

68

158

110.7

133.5

150± 0.02110.7

M * 150 A

P

67.5

69 80

92.5

A

A

B

L

73
135

62
78

158

68

110.7 M * 150 A

P

67.5

69 80

92.5

A

A

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L
A 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50
M 0 0 1 1 1 2 2 2 3 3 3 4 4 4 5 5 5 6 6 6 7
N 4 4 6 6 6 8 8 8 10 10 10 12 12 12 14 14 14 16 16 16 18
P 0 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950

KG

278.2 328.2 378.2 428.2 478.2 528.2 578.2 628.2 678.2728.2 778.2 828.2878.2 928.2 978.21028.21078.21128.21178.21228.21278.2

2.76 3.02 3.28 3.54 3.8 4.06 4.32 4.58 4.84 5.1 5.36 5.62 5.88 6.14 6.4 6.66 6.92 7.18 7.44 7.7 7.96

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L
A 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50
M 0 0 1 1 1 2 2 2 3 3 3 4 4 4 5 5 5 6 6 6 7
N 4 4 6 6 6 8 8 8 10 10 10 12 12 12 14 14 14 16 16 16 18
P 0 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950

KG

278.2 328.2 378.2 428.2 478.2 528.2 578.2 628.2 678.2 728.2778.2 828.2 878.2 928.2 978.21028.21078.21128.21178.21228.21278.2

2.76 3.02 3.28 3.54 3.8 4.06 4.32 4.58 4.84 5.1 5.36 5.62 5.88 6.14 6.4 6.66 6.92 7.18 7.44 7.7 7.96

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ15.5±ڣ 1

15.5± Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ15.5±ڣ1 1

ȉȘȽ̴ǾߧໂӚዅ135.792.5ȉȘȽ̴ǾߧໂӚዅ135.7

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ58.7± 1

15.5± Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫڣ1

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ58.7± 1

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ81.5± 1

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ58.7± 1

ȉȘȽ̴ǾߧໂӚዅ158.5 ȉȘȽ̴ǾߧໂӚዅ135.792.5
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GSH20

GSH10
GSH14

GSH6

GSH17

GSH8

モータȉトȼートڴӂˋʓˋѢՓଽᚾƱڴӂ モータকՓଽᚾƱڴӂˋʓˋۋՓଽᚾƱڴӂ

モータȉトȼートڴӂ

モータѢՓଽᚾƱڴӂ

モータকՓଽᚾƱڴӂ

モータۋՓଽᚾƱڴӂ

ȉトȽーǾ

ȉトȽーǾ ȉトȽーǾ

ȉトȽーǾ

GSH8 ᙿڅ / 1-axis ボールǇƲਅǻǱșִᑊ

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫڣ
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384
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771
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๠ఘ型ਅ

1050mm 1600mm/s 400W ø16mm
᭱኱

ス儬兑ーク
᭱኱㏿ᗘ ᐃ᱁ฟຊᐜ㔞 兀ール僓傾㥑ື

ජ໖仕様

5 10 20

250 500 1000

60 50 30

22 16 7

1388 694 347

32

1600

20

5

218

400

C7Ø 16

10X 14

± 0.005

50-1050mm/ 50 ȤȔチ

仕
様

᜚
品 4 列ガイド内ᑊのᤇؗੱ

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm)

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲¹

ȉȘローク( mm) 䯲²

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

AC ȅーボȲータࣽᝐ ( W)

ボールǇƲ仕様 ( mm)

ཕȋンȅڝ 外஖

内ᑊȺȯȔȘȋンȅ

ᤇؗੱȺțアȉȹイドȼール( mm)

カȔȧȺング( mm)

A C

-

- - -

- -

230 
160 
101 
235 
130 
100 
420 
235 
115 
429 
230 
130 

100 
85 
50 
110 
70 
58 
210 
85 
75 
300 
130 
68 

720 
240 
150 
650 
320 
200 
750 
350 

500 
300 

720 
240 
150 
650 
320 
200 
750 
350 

500 
300 

400
200
100
400
200
100
500
250
150
400
250
100

5kg
15kg
20kg
5kg
10kg
16kg
3kg
7kg

3kg
5kg

ႿӼ၃ౘߘ

リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
32

A C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
32

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

GSH10 

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)

M Y

M R
M P

( ༢఩ U nit :  N.m)

M Y
M P
M R

024www.pi-robot.com.cn

GSH20

GSH10
GSH14

GSH6

GSH17

GSH8

1050mm 1600mm/ s 400W ø 16mmಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ ǇƲ਷

ᙿڅ / 1-axis ガイド内ᑊ ボールǇƲਅ

5 5mm

10mm10

20 20mm

32 32mm

ǇƲȺード

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

適合モータ

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □60
ȾȔȘఐ 400 W

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ ȱーカーۘ 型ਅ
※ Ȯークのӂいた型ਅǅƽいǀはȲータذ׮がၢなりますが、ڴりӂƫはۇፎです。

●ᛣۅȅ̴ȬȲ̴ȏ

M

Ȳータ仕様

P

ʚആʫࣣঐᡆඹ

ʚആʛǼʰエンȉ

Ѡᐑᡆඹʪആʫ

ǷȰロンʪആʫ

ȡȚȍțȔクʪആʫ

SGM JV -04

SGM 7J-04

SV-□040

SV2-□040

HG-KR43※¹

HK-KT43※¹

R88M -K40030

R88M -1M 40030

M SM D04

M SM F04

M HM F04

30kg
40kg
60kg
25kg
40kg
50kg
10kg
20kg
30kg
5kg
10kg
20kg

B
230 
160 
101 
235 
130 
100 
420 
235 
115 
429 
230 
130 

100 
85 
50 
110 
70 
58 
210 
85 
75 
300 
130 
68 

400
200
100
400
200
100
500
250
150
400
250
100

A C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
32

30kg
40kg
60kg
25kg
40kg
50kg
10kg
20kg
30kg
5kg
10kg
20kg

BพৄӼ၃ౘ ӂڴᡜ࠯
Ӽ၃ౘ

PM -Y45( NPN)
PM -T45( NPN)

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □60

400W

-
B

20

40

M

P

ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

* ȦȼーǼがない場合はᓰᄶさǦませǭ

GSH10 L5 50 BC M 20B C 0001
本Ӭ型ၟ

50-1050mm

BC

BM

BL

BR

4  EY
ȉȘローク

50ȤȔチ

დᏁףဌ

Ȳータڴӂపۜ
ȉȘȼーȘ

ѢՓଽᚾƱڴӂ

কՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ྵ๠ၟۍ

C
D

E

1 Pcs
2 Pcs

3
4

5

ཕȋンȅڝ ȺȯȔȘȋンȅ
外ӂƫ 外ӂƫ

ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

䯲ȉȘローク50mmǬᜀୀする場合、Ѣᕜの؇៿があ
りますʕ
1. ڱӂはڴཕȋンȅǂȺȯȔȘȋンȅのڝ  औՓǂなり
ます。
2.  ȉȹイȐのѮՓǅȋンȅドグǬڴりӂƫる੕ᔹがあ
ります。

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

EY
EB

ඎໂʚڏᎫʛ
᥹Ꭻו࿸

NPNآנȏǱȧ

PNPآנȏǱȧ

ᗣᏥ
ᗣᏥ

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

ʚ๠ʛ ʈӼ၃Ʊないذ׮኏は、੕ƴቲኜףဌƱǀください。

ӥظآנ
Ⱥ̴șቺǈᎫ ӥظآנ

1آנ ᥹ ֖֊ౄO N
ᛥ֊ౄO N2آנ ႉ

ʚᏛʛ˥¶

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ

ʚᠽʛk¶

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ
ʚᠽʛk¶

主
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ZD1
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ZD1

Tr2

Tr2

Tr1

Tr1
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( ๠) : 。ᛚౘ៛は0.2SecǂƱまƱたິز1 ( ๠)  : 2ȉȘロークは600mmǬᘸơるౘ、نӲᢌ߯ǅǡƾǀはボールǇƲの֬୴がႚဿする場合があります。
       ƷのౘはP005ʶP006のᓰǅᄶすಓᤇᛚঢ়ǬႽࣣǂƱǀᛚঢ়ǬѢƬᖘఒǬƱǀください。
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ໂӚዅ175ߧ

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ81.5± 1 Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ16.5±ڣ 1

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ16.5±ڣ 1

ȉȘȽ̴Ǿ
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GSH20

GSH10
GSH14

GSH6

GSH17

GSH8
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BC
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BM
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

2-Φ6H7 7

2-Φ6H7 6

4-M 6 14

 A-A V iev

B

L

78
168

110
ໂӚዅ175ߧ ȉȘȽ̴Ǿ 110

ໂӚዅ175ߧ ȉȘȽ̴Ǿ ໂӚዅ152.2ߧ110

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ58.7± 1
Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ16.5±ڣ 1

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ58.7± 1

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ16.5±ڣ 1Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ58.7± 1

ȉȘȽ̴Ǿ 110

76

70

95.3

6

Φ6.6

4.4

49.7± 0.03 50
6+0.012
  0.000

8
125 M * 150 A

125 150± 0.02 P

88 10
0

N-Φ 6.6ᆃ
60

 B V iev

A

A

2-Φ6H7 74-M 6 14

L

78
168

76

70

95.3

16
6.

5

 A-A V iev

6

Φ6.6

4.4

49.7± 0.03 502-Φ6H7 6

N-Φ6.6ᆃ

BB

102.2 M * 150 A

102.2 150± 0.02 P

88 10
0

6
+0.012
  0.000

8 60

 B V iev

A

A

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 335 385 435 485 535 585 635 685 735 785 835 885 935 985 1035 1085 1135 1185 1235 1285 1335
A 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100
M 0 1 1 1 2 2 2 3 3 3 4 4 4 5 5 5 6 6 6 7 7
N 4 6 6 6 8 8 8 10 10 10 12 12 12 14 14 14 16 16 16 18 18
P 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000

KG 3.29 3.61 3.93 4.25 4.57 4.89 5.21 5.53 5.85 6.17 6.49 6.81 7.13 7.45 7.77 8.09 8.41 8.73 9.05 9.37 9.69

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L
A 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100
M 0 1 1 1 2 2 2 3 3 3 4 4 4 5 5 5 6 6 6 7 7
N 4 6 6 6 8 8 8 10 10 10 12 12 12 14 14 14 16 16 16 18 18
P 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000

KG

312.2 362.2 412.2 462.2 512.2 562.2 612.2 662.2 712.2 762.2 812.2 862.2 912.2 962.21012.21062.21112.21162.21212.21262.21312.2

3.77 4.09 4.41 4.73 5.05 5.37 5.69 6.01 6.33 6.65 6.97 7.29 7.61 7.93 8.25 8.57 8.89 9.21 9.53 9.85 10.17

⧥ѹ�;TOZ� �SS
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2D CAD 3D CAD

BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BL

2-Φ6H7 6

2-Φ6H7 7

4-M 6 14

4-M 6 14

N-Φ6.6ᆃ

6+0.012
  0.000

8

 B V iev

6+0.012
  0.000

8

 B V iev

 A-A V iev

6

Φ6.6

4.4

49.7± 0.03 50

 A-A V iev

6

Φ6.6

4.4

49.7± 0.03 50

L

78
168

76

70

95.3

179.5

BB

102.2 M * 150 A

102.2 150± 0.02 P

88 10
0

60

A

A

2-Φ6H7 7

L

78
168

76
95.3

70

179.5

2-Φ6H7 6

N-Φ 6.6ᆃ

B

102.2 M * 150 A

102.2 150± 0.02 P

88 10
0

60
A

A

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L
A 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100
M 0 1 1 1 2 2 2 3 3 3 4 4 4 5 5 5 6 6 6 7 7
N 4 6 6 6 8 8 8 10 10 10 12 12 12 14 14 14 16 16 16 18 18
P 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000

KG

312.2 362.2 412.2 462.2 512.2 562.2 612.2 662.2 712.2 762.2 812.2 862.2 912.2 962.21012.21062.21112.21162.21212.21262.21312.2

3.77 4.09 4.41 4.73 5.05 5.37 5.69 6.01 6.33 6.65 6.97 7.29 7.61 7.93 8.25 8.57 8.89 9.21 9.53 9.85 10.17

L
A
M
N
P

KG

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L
A 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100
M 0 1 1 1 2 2 2 3 3 3 4 4 4 5 5 5 6 6 6 7 7
N 4 6 6 6 8 8 8 10 10 10 12 12 12 14 14 14 16 16 16 18 18
P 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000

KG

312.2 362.2 412.2 462.2 512.2 562.2 612.2 662.2 712.2 762.2 812.2 862.2 912.2 962.21012.21062.21112.21162.21212.21262.21312.2

3.77 4.09 4.41 4.73 5.05 5.37 5.69 6.01 6.33 6.65 6.97 7.29 7.61 7.93 8.25 8.57 8.89 9.21 9.53 9.85 10.17

ȲータȉȘȼーȘڴӂ ʓ ѢՓଽᚾƱڴӂ ȲータকՓଽᚾƱڴӂ ʓ ۋՓଽᚾƱڴӂ

ȲータȉȘȼーȘڴӂ

ȲータѢՓଽᚾƱڴӂ

ȲータকՓଽᚾƱڴӂ

ȲータۋՓଽᚾƱڴӂ

GSH10 ᚊ/1-axisڍ ボールǇƲਅǻǱșּᑕ

ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

ໂᡃߧ

ໂᡃߧ ໂᡃߧ

ໂᡃߧ

総合カタログ
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／
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027 028

GSH20

GSH10
GSH14

GSH6

GSH17

GSH8

500
300
200
500
400
300
600
500
400
500
300
200

166 
120 
90 
324 
176 
80 
636 
300 
145 
162 
98 
90 

280
214
131
405 
243 
135 
878 
439 
203 
300 
200 
180 

15kg
22kg
33kg
10kg
14kg
22kg
7kg
10kg

5kg
8kg

500 
350 
230 
620 
480 
300 
750 
550 

660 
402 

500 
350 
230 
620 
480 
300 
750 
550 

660 
402 

584 
584 
1224 

www.pi-robot.com.cn www.pi-robot.com.cn

ὀᩥᆺᘧ

1050mm 1600mm/ s 400W ø 16mmಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ ǇƲ਷

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

GSH14 ガイド内ᑊ ボールǇƲਅ単軸/1-axis

ජ໖仕様

5 10 20

250 500 1000

110 88 40

33 22 10

1388 694 347

32

1600

30

8

218

400

C7Ø 16

14X 10

± 0.005

100-1050mm/ 50 ȤȔチ

仕
様

᜚
品 4 列ガイド内ᑊのᤇؗੱ

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm)

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲¹

ȉȘローク( mm) 䯲²

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

AC ȅーボȲータࣽᝐ ( W)

ボールǇƲ仕様 ( mm)

ཕȋンȅڝ 外஖

内ᑊȺȯȔȘȋンȅ

ᤇؗੱȺțアȉȹイドȼール( mm)

カȔȧȺング( mm)

A C

-

- - -

- -

ႿӼ၃ౘߘ

リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
32

A C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
32

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)

M Y

M R
M P

( ༢఩ U nit :  N.m)

M Y
M P
M R

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

NPNآנȏǱȧ

NPNآנȏǱȧ

ᗣᏥ
ᗣᏥ ＋

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

－

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

＋

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

－

ʚ๠ʛ ʈӼ၃Ʊないذ׮኏は、੕ƴቲኜףဌƱǀください。

ӥظآנ
Ⱥ̴șቺǈᎫ ӥظآנ

1آנ ᥹ ֖֊ౄO N
ᛥ֊ౄO N2آנ ႉ

ʚᏛʛ˥¶

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ

ʚᠽʛk¶

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ
ʚᠽʛk¶

主
回
路

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ʚᏛʛ˥¶

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ZD1

ZD2

ZD1

ZD1

Tr2

Tr2

Tr1

Tr1

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

ᗣᏥ
ᗣᏥ

適合モータ

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □60
ȾȔȘఐ 400 W

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ ȱーカーۘ 型ਅ
※ Ȯークのӂいた型ਅǅƽいǀはȲータذ׮がၢなりますが、ڴりӂƫはۇፎです。

●ᛣۅȅ̴ȬȲ̴ȏ

M

Ȳータ仕様

P

ʚആʫࣣঐᡆඹ

ʚആʛǼʰエンȉ

Ѡᐑᡆඹʪആʫ

ǷȰロンʪആʫ

ȡȚȍțȔクʪആʫ

SGM JV -04

SGM 7J-04

SV-□040

SV2-□040

HG-KR43※¹

HK-KT43※¹

R88M -K40030

R88M -1M 40030

M SM D04

M SM F04

M HM F04

BA C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
32

BพৄӼ၃ౘ ӂڴᡜ࠯
Ӽ၃ౘ

50kg
70kg
100kg
35kg
55kg
88kg
12kg
20kg
40kg
15kg
25kg
30kg

300
200
150
350
220
150
630
380
180
300
180
150

150 
120 
60 
200 
120 
60 
452 
320 
150 
220 
120 
110 

300
250
200
400 
350 
250 
700 
600 
500 
500 
350 
250 

60kg
80kg
110kg
30kg
50kg
88kg
12kg
22kg
40kg
15kg
25kg
30kg

PM -Y45( NPN)
PM -T45( NPN)

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □60

5 5mm

10mm10

20 20mm

32 32mm

ǇƲȺード

400W

-
B

20

40

M

P

ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

* ȦȼーǼがない場合はᓰᄶさǦませǭ

GSH14 L5 100 BC M 40B C 0001
本Ӭ型ၟ

100-1050mm

BC

BM

BL

BR

4  EY
ȉȘローク

50ȤȔチ

დᏁףဌ

Ȳータڴӂపۜ
ȉȘȼーȘ

ѢՓଽᚾƱڴӂ

কՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ྵ๠ၟۍ

C
D

E

1 Pcs
2 Pcs

3
4

5

ཕȋンȅڝ ȺȯȔȘȋンȅ
外ӂƫ 外ӂƫ

ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

䯲ȉȘローク50mmǬᜀୀする場合、Ѣᕜの؇៿があ
りますʕ
1. ڱӂはڴཕȋンȅǂȺȯȔȘȋンȅのڝ  औՓǂなり
ます。
2.  ȉȹイȐのѮՓǅȋンȅドグǬڴりӂƫる੕ᔹがあ
ります。

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

EY
EB

ඎໂʚ᝝Ꭻʛ
᥹Ꭻו࿸

( ๠) : 。ᛚౘ៛は0.2SecǂƱまƱたິز1 ( ๠)  : 2ȉȘロークは600mmǬᘸơるౘ、نӲᢌ߯ǅǡƾǀはボールǇƲの֬୴がႚဿする場合があります。
       ƷのౘはP005ʶP006のᓰǅᄶすಓᤇᛚঢ়ǬႽࣣǂƱǀᛚঢ়ǬѢƬᖘఒǬƱǀください。

総合カタログ
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Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ37±ڣ 1
ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

ໂӚዅ178.5ߧ

ໂӚዅ178.5ߧ

ȲータȉȘȼーȘڼӉˋʓˋѩ՚୆ᛉƱڼӉ Ȳータঝ՚୆ᛉƱڼӉˋʓˋۓ՚୆ᛉƱڼӉ

ȲータȉȘȼーȘڼӉ

Ȳータѩ՚୆ᛉƱڼӉ

Ȳータঝ՚୆ᛉƱڼӉ

Ȳータۓ՚୆ᛉƱڼӉ

029 030www.pi-robot.com.cn www.pi-robot.com.cn

GSH20

GSH10
GSH14

GSH6

GSH17

GSH8

⧥ѹ�;TOZ� �SS

⧥ѹ�;TOZ� �SS

2D CAD 3D CAD

BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BL

103.5 M * 200 A 39.5

200± 0.02

200± 0.02

Φ14
Φ9

Φ14
Φ9

36
.5

M 10

9

2-Φ6H7 12

2-Φ6H7 128-M 6 12

N-M 10 9+Φ9ᆃ

N-M 10 9+Φ9ᆃ

2-Φ6H7 10

2-Φ6H7 10

6H7 10

76H7 10

8-M 6 12

82.5

11
4

C

68
116
135

L

11
6

21
5.

5

127

135

78

7

C

C

B

82.5 M * 200 A 39.5

82.5

11
4

C

114.5

68
116
135

L

11
621

5.
5

127

135

78
36

.5

M 10

9
B

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

KG

372 422 472522 572 622 672 722 772 822 872 922 972 1022 1072 1122 1172 12221272 1322

6.286.737.187.638.088.538.989.439.8810.3310.7811.2311.6812.1312.5813.0313.4813.9314.3814.83

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14
KG

372 422 472522 572 622 672 722 772 822 872 922 972 1022 1072 1122 1172 12221272 1322

6.286.737.187.638.088.538.989.439.8810.3310.7811.2311.6812.1312.5813.0313.4813.9314.3814.83

⧥ѹ�;TOZ� �SS

⧥ѹ�;TOZ� �SS

BC
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BM
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

103.5 M * 200 A 39.5

103.5 200± 0.02 2-Φ6H7 10

N-M 10 9+Φ9ᆃ

11
4

C

C

114.5

68
116
135

8-M 6 12 2-Φ6H7 12

L
11

6

127

135

78

76H7 10

Φ14
Φ9

Φ14
Φ9

36
.5

M 10

9

B

82.5 M * 200 A 39.5

282.5

11
4

C

C

114.5

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ37±ڣ 1
ȉȘȽ̴ǾߧໂӚዅ157.5

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ80± 1

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ37±ڣ 1Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ80± Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ37±ڣ1 1Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ80± 1

114.5

ȉȘȽ̴ǾߧໂӚዅ157.5

68
116
135

8-M 6 12

L

11
6

127

135

78
15

8.
5

7

36
.5

M 10

9
B

2-Φ6H7 12

N-M 10 9+Φ9ᆃ

2-Φ6H7 10

6H7 10

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L

A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200

M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5

N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

KG 6.03 6.48 6.93 7.38 7.83 8.28 8.73 9.18 9.63 10.08 10.53 10.98 11.43 11.88 12.33 12.78 13.23 13.68 14.13 14.58

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L

A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200

M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5

N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

KG

372 422 472 522 572 622 672 722 772 822 872 922 972 1022 1072 1122 1172 12221272 1322

6.28 6.73 7.187.63 8.08 8.538.98 9.43 9.8810.33 10.78 11.23 11.6812.13 12.58 13.0313.48 13.93 14.38 14.83

393 443 493 543 593 643 693 743 793 843 893 943 1043 1093 1124 1143 1193 1243 1293 1343

 B V iev
 B V iev

 B V iev B V iev

 B V iev
 B V iev

 B V iev  B V iev

ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

GSH14 ボールǇƲਅǻǱșּᑕڍᚊ/1-axis
総合カタログ
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70kg
90kg
120kg
65kg
85kg
110kg
35kg
55kg
75kg
15kg
22kg

70kg
90kg
120kg
60kg
80kg
110kg
30kg
50kg
75kg
12kg
22kg

600
400
200
600
500
400
500
400
300
400
300

221 
176 
143 
260 
176 
143 
368 
208 
169 
494 
247 

174 
132 
97 
180 
132 
90 
306 
168 
90 
384 
174 

20kg
30kg
50kg
15kg
25kg
40kg
10kg
25kg

4kg
10kg

480
320
180
500
350
200
450
250

850
320

480
320
180
500
350
200
450
250

850
320

600
400
200
600
500
400
500
400
300
400
300

180 
138 
94 
168 
126 
90 
240 
126 
90 
294 
168 

241 
208 
156 
234 
169 
143 
306 
195 
137 
384 
247 
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GSH20

GSH10
GSH14

GSH6

GSH17

GSH8

ὀᩥᆺᘧ

1250mm 2000mm/ s 750W ø 20mmಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ ǇƲ਷

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

GSH17 ガイド内ᑊ ボールǇƲਅ単軸/1-axis

728 
728
1876

ජ໖仕様

5 10 20

250 500 1000

120 110 75

50 40 25

2563 1281 640

40

2000

35

10

320

750

C7Ø 20

12X 14

± 0.005

100-1250mm/ 50 ȤȔチ

仕
様

᜚
品 4 列ガイド内ᑊのᤇؗੱ

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm)

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲¹

ȉȘローク( mm) 䯲²

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

AC ȅーボȲータࣽᝐ ( W)

ボールǇƲ仕様 ( mm)

ཕȋンȅڝ 外஖

内ᑊȺȯȔȘȋンȅ

ᤇؗੱȺțアȉȹイドȼール( mm)

カȔȧȺング( mm)

A C

-

- - -- - - -- - - -

- -

ႿӼ၃ౘߘ

リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
40

A C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
40

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)

M Y

M R
M P

( ༢఩ U nit :  N.m)

M Y
M P
M R

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。
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PM -Y45( NPN)
PM -T45( NPN)

適合モータ

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □ 80
ȾȔȘఐ 750 W

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ
※ Ȯークのӂいた型ਅǅƽいǀはȲータذ׮がၢなりますが、ڴりӂƫはۇፎです。

●ᛣۅȅ̴ȬȲ̴ȏ
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Ȳータ仕様

P

ʚആʫࣣঐᡆඹ

ʚആʛǼʰエンȉ

Ѡᐑᡆඹʪആʫ

ǷȰロンʪആʫ

ȡȚȍțȔクʪആʫ

SGM JV -08

SGM 7J-08

SV2-□075

SV-□075

HF-KP73

HG-KR73※¹

HK-KT7M 3※¹

R88M -K75030

R88M -1M 75030

M SM D08

M SM F08

M HM F08

5 5mm

10mm10

20 20mm

32 32mm

ǇƲȺード

-

750W
B

75

-

M

P

ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

* ȦȼーǼがない場合はᓰᄶさǦませǭ

GSH17 L5 100 BC M 75B C 0001
本Ӭ型ၟ

100-1250mm

BC

BM

BL

BR

4  EY
ȉȘローク

50ȤȔチ

დᏁףဌ

Ȳータڴӂపۜ
ȉȘȼーȘ

ѢՓଽᚾƱڴӂ

কՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ྵ๠ၟۍ

C
D

E

1 Pcs
2 Pcs

3
4

5

ཕȋンȅڝ ȺȯȔȘȋンȅ
外ӂƫ 外ӂƫ

ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

䯲ȉȘローク50mmǬᜀୀする場合、Ѣᕜの؇៿があ
りますʕ
1. ڱӂはڴཕȋンȅǂȺȯȔȘȋンȅのڝ  औՓǂなり
ます。
2.  ȉȹイȐのѮՓǅȋンȅドグǬڴりӂƫる੕ᔹがあ
ります。

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

EY
EB

ඎໂʚڏᎫʛ
᥹Ꭻו࿸

NPNآנȏǱȧ
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～
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V 

D
C

±1
0%

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .
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～
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D
C
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ʚ๠ʛ ʈӼ၃Ʊないذ׮኏は、੕ƴቲኜףဌƱǀください。
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ʚᠽʛk¶
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ʚᠽʛk¶
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ʚᏛʛ˥¶
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Tr2
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֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

ᗣᏥ
ᗣᏥ

( ๠) : 。ᛚౘ៛は0.2SecǂƱまƱたິز1 ( ๠)  : 2ȉȘロークは600mmǬᘸơるౘ、نӲᢌ߯ǅǡƾǀはボールǇƲの֬୴がႚဿする場合があります。
       ƷのౘはP005ʶP006のᓰǅᄶすಓᤇᛚঢ়ǬႽࣣǂƱǀᛚঢ়ǬѢƬᖘఒǬƱǀください。
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ȉȘȽ̴ǾߧໂӚዅ166

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ112± 1 Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ40±ڣ 1

 B V iev B V iev
 B V iev  B V iev

 B V iev  B V iev

 B V iev B V iev

033 034www.pi-robot.com.cn www.pi-robot.com.cn

GSH20
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GSH14

GSH6
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GSH8
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2D CAD 3D CAD

BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn
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M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

KG 9.329.9510.5811.2111.8412.4713.113.7314.3614.9915.6216.2516.8817.5118.1418.7719.4 20.0320.6621.2921.9222.5523.1823.81
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2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BM
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn
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GSH17 ᚊ/1-axisڍ ボールǇƲਅǻǱșּᑕ

ȲータȉȘȼーȘڼӉ /  ѩ՚୆ᛉƱڼӉ Ȳータঝ՚୆ᛉƱڼӉ / Ӊڼ՚୆ᛉƱۓ 
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GSH20

GSH10
GSH14

GSH6

GSH17

GSH8

ὀᩥᆺᘧ

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

GSH20 ガイド内ᑊ ボールǇƲਅ単軸/1-axis

1500mm 2000mm/ s 750W ø 25mmಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ ǇƲ਷

1770
1770
4819

ජ໖仕様

5 10 25

250 500 1250

150 140 95

55 45 20

2563 1281 512

40

2000

43

12

320

750

C7Ø 25 C7Ø 20

17X 19 12X 19

± 0.005

100-1500mm/ 50 ȤȔチ

仕
様

᜚
品 4 列ガイド内ᑊのᤇؗੱ

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm)

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲¹

ȉȘローク( mm) 䯲²

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

AC ȅーボȲータࣽᝐ ( W)

ボールǇƲ仕様 ( mm)

ཕȋンȅڝ 外஖

内ᑊȺȯȔȘȋンȅ

ᤇؗੱȺțアȉȹイドȼール( mm)

カȔȧȺング( mm)
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- - -

- -
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ー
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静的許容モーメント許容オーバーハング量

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)

M Y

M R
M P

( ༢఩ U nit :  N.m)

M Y
M P
M R

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。
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60kg
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PM -Y45( NPN)
PM -T45( NPN)

適合モータ

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □ 80
ȾȔȘఐ 750 W

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ
※ Ȯークのӂいた型ਅǅƽいǀはȲータذ׮がၢなりますが、ڴりӂƫはۇፎです。
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* ȦȼーǼがない場合はᓰᄶさǦませǭ

GSH20 L5 100 BC M 75B C 0001
本Ӭ型ၟ
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BC

BM

BL

BR

4  EY
ȉȘローク

50ȤȔチ
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ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

䯲ȉȘローク50mmǬᜀୀする場合、Ѣᕜの؇៿があ
りますʕ
1. ڱӂはڴཕȋンȅǂȺȯȔȘȋンȅのڝ  औՓǂなり
ます。
2.  ȉȹイȐのѮՓǅȋンȅドグǬڴりӂƫる੕ᔹがあ
ります。
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ʚ๠ʛ ʈӼ၃Ʊないذ׮኏は、੕ƴቲኜףဌƱǀください。
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( ๠) : 。ᛚౘ៛は0.2SecǂƱまƱたິز1 ( ๠)  : 2ȉȘロークは600mmǬᘸơるౘ、نӲᢌ߯ǅǡƾǀはボールǇƲの֬୴がႚဿする場合があります。
       ƷのౘはP005ʶP006のᓰǅᄶすಓᤇᛚঢ়ǬႽࣣǂƱǀᛚঢ়ǬѢƬᖘఒǬƱǀください。
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Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ135± 1 Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ45±ڣ 1
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2D CAD 3D CAD
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GSH20 ᚊ/1-axisڍ ボールǇƲਅǻǱșּᑕ
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Ȳータѩ՚୆ᛉƱڼӉ Ȳータۓ՚୆ᛉƱڼӉ
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ி55kgۇࡔႿಓߘ

ӂ41ڴႿߘ ᘸロングȉȘローク

2 ᤇۇி

3 ᤇᛚ˅ᤇሮঢ়

ಓᤇᛚঢ়
2000mm/ s

4条列ボールǇƲਅᡆنアクチュエーター

ᘸロングȉȘローク凞ዂりᚾƱӧዚึめሮঢ় ± 0.005mm凞ಓᤇᛚঢ়2600mm/ s

஝ᑠᔽഌ
GSH10S/ GSH14S/ GSH17S/ GSH20SȇȺーȊ

Ỉᖹ᭱኱ྍᦙ

150kg
ᆶ┤᭱኱ྍᦙ

55kg
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.

.

.

.

55kg

ዂりᚾƱӧ
ዚึめሮঢ়
± 0.005mm
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2100mm
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2600mm
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ȉȘロークʚĭĭʛ

mm/ s

ಓ
ࡔ
ᛚ
ঢ়

ȉȘロークʚĭĭʛ

-GSH10S

-GSH14S

-GSH17S

-GSH20S

-GSH10S

-GSH14S

-GSH17S

-GSH20S

0 500      1000       1500       2000       2500      3000

2000

1500

1000

500

0
0 500      1000       1500       2000       2500      3000

 * /Ⴟ800mmߘ S



041 042

GSH10S

GSH14
GSH17

GSH8
GSH6

GSH20

GSH20S

GSH14S
GSH17S

GSH10

www.pi-robot.com.cn www.pi-robot.com.cn

384
384
771

๠ఘ型ਅ

1050mm 1600mm/s 400W ø16mm
᭱኱

ス儬兑ーク
᭱኱㏿ᗘ ᐃ᱁ฟຊᐜ㔞 兀ール僓傾㥑ື

ජ໖仕様

5 10 20

250 500 1000

60 50 30

22 16 7

1388 694 347

32

1600

20

5

218

400

C7Ø 16

10X 14

± 0.005/ 0.01

800-1500mm/ 50 ȤȔチ

仕
様

᜚
品 4 列ガイド内ᑊのᤇؗੱ

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm)

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲¹

ȉȘローク( mm) 䯲²

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

AC ȅーボȲータࣽᝐ ( W)

ボールǇƲ仕様 ( mm)

ཕȋンȅڝ 外஖

内ᑊȺȯȔȘȋンȅ

ᤇؗੱȺțアȉȹイドȼール( mm)

カȔȧȺング( mm)

A C

-

- - -

- -

230 
160 
101 
235 
130 
100 
420 
235 
115 
429 
230 
130 

100 
85 
50 
110 
70 
58 
210 
85 
75 
300 
130 
68 

720 
240 
150 
650 
320 
200 
750 
350 

500 
300 

720 
240 
150 
650 
320 
200 
750 
350 

500 
300 

400
200
100
400
200
100
500
250
150
400
250
100

5kg
15kg
20kg
5kg
10kg
16kg
3kg
7kg

3kg
5kg

ႿӼ၃ౘߘ

リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
32

A C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
32

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)

M Y

M R
M P

( ༢఩ U nit :  N.m)

M Y
M P
M R

1500mm 1600mm/ s 400W ø 16mmಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ ǇƲ਷

5 5mm

10mm10

20 20mm

32 32mm

ǇƲȺード

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

適合モータ

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □60
ȾȔȘఐ 400 W

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ ȱーカーۘ 型ਅ
※ Ȯークのӂいた型ਅǅƽいǀはȲータذ׮がၢなりますが、ڴりӂƫはۇፎです。

●ᛣۅȅ̴ȬȲ̴ȏ

M

Ȳータ仕様

P

ʚആʫࣣঐᡆඹ

ʚആʛǼʰエンȉ

Ѡᐑᡆඹʪആʫ

ǷȰロンʪആʫ

ȡȚȍțȔクʪആʫ

SGM JV -04

SGM 7J-04

SV-□040

SV2-□040

HG-KR43※¹

HK-KT43※¹

R88M -K40030

R88M -1M 40030

M SM D04

M SM F04

M HM F04

30kg
40kg
60kg
25kg
40kg
50kg
10kg
20kg
30kg
5kg
10kg
20kg

B
230 
160 
101 
235 
130 
100 
420 
235 
115 
429 
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130 
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85 
50 
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70 
58 
210 
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68 
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ー
ド
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ー
ド
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ー
ド
20
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ー
ド
32

30kg
40kg
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40kg
50kg
10kg
20kg
30kg
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20kg

BพৄӼ၃ౘ ӂڴᡜ࠯
Ӽ၃ౘ

PM -Y45( NPN)
PM -T45( NPN)

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □60

400W

-
B

20

40

M

P

ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

* ȦȼーǼがない場合はᓰᄶさǦませǭ

GSH10S L5 800 BC M 40B C 0001
本Ӭ型ၟ

800-1500mm

BC

BM

BL

BR

4  EY
ȉȘローク

50ȤȔチ

დᏁףဌ

Ȳータڴӂపۜ
ȉȘȼーȘ

ѢՓଽᚾƱڴӂ

কՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ྵ๠ၟۍ

C
D

E

1 Pcs
2 Pcs

3
4

5

ཕȋンȅڝ ȺȯȔȘȋンȅ
外ӂƫ 外ӂƫ

ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

䯲ȉȘローク50mmǬᜀୀする場合、Ѣᕜの؇៿があ
りますʕ
1. ڱӂはڴཕȋンȅǂȺȯȔȘȋンȅのڝ  औՓǂなり
ます。
2.  ȉȹイȐのѮՓǅȋンȅドグǬڴりӂƫる੕ᔹがあ
ります。

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

EY
EB

ඎໂʚڏᎫʛ
᥹Ꭻו࿸

NPNآנȏǱȧ

PNPآנȏǱȧ

ᗣᏥ
ᗣᏥ

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

ʚ๠ʛ ʈӼ၃Ʊないذ׮኏は、੕ƴቲኜףဌƱǀください。

ӥظآנ
Ⱥ̴șቺǈᎫ ӥظآנ

1آנ ᥹ ֖֊ౄO N
ᛥ֊ౄO N2آנ ႉ

ʚᏛʛ˥¶

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ

ʚᠽʛk¶

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ
ʚᠽʛk¶

主
回
路

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ʚᏛʛ˥¶

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ZD1

ZD2

ZD1

ZD1

Tr2

Tr2

Tr1

Tr1

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

ᗣᏥ
ᗣᏥ

( ๠) : 。ᛚౘ៛は0.2SecǂƱまƱたິز1 ( ๠)  : 2ȉȘロークは600mmǬᘸơるౘ、نӲᢌ߯ǅǡƾǀはボールǇƲの֬୴がႚဿする場合があります。
       ƷのౘはP005ʶP006のᓰǅᄶすಓᤇᛚঢ়ǬႽࣣǂƱǀᛚঢ়ǬѢƬᖘఒǬƱǀください。
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2D CAD 3D CAD
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GSH20S

GSH14S
GSH17S
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GSH10S ᚊ/1-axisڍ ボールǇƲਅǻǱșּᑕ

ȲータȉȘȼーȘڴӂ ʓ ѢՓଽᚾƱڴӂ ȲータকՓଽᚾƱڴӂ ʓ ۋՓଽᚾƱڴӂ

ȲータȉȘȼーȘڴӂ

ȲータѢՓଽᚾƱڴӂ

ȲータকՓଽᚾƱڴӂ

ȲータۋՓଽᚾƱڴӂ

総合カタログ
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ໂӚዅ251ߧ

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ153.5± 1 Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ98±ڣ 1

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ98±ڣ 1

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ98±ڣ 1

ȉȘȽ̴Ǿ

ໂӚዅ228.2ߧ
Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ130.7± 1

ȉȘȽ̴Ǿ

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ98±ڣ 1
ໂӚዅ228.2ߧ

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ130.7± 1

ȉȘȽ̴ǾߧໂӚዅ228.2
Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ130.7± 1

ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴ǾȉȘȽ̴Ǿ

ໂᡃߧ ໂᡃߧ

ໂᡃߧ
ໂᡃߧ

 A-A V iev B V iev

 A-A V iev B V iev  A-A V iev B V iev

 A-A V iev B V iev
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GSH14S
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GSH10
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GSH14S ᙿڅ / 1-axis ガイド内ᑊ ボールǇƲਅ
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300
200
500
400
300
600
500
400
500
300
200
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120 
90 
324 
176 
80 
636 
300 
145 
162 
98 
90 

280
214
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405 
243 
135 
878 
439 
203 
300 
200 
180 

15kg
22kg
33kg
10kg
14kg
22kg
7kg
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350 
230 
620 
480 
300 
750 
550 

660 
402 

500 
350 
230 
620 
480 
300 
750 
550 

660 
402 

584 
584 
1224 

ὀᩥᆺᘧ

2100mm 1600mm/ s 400W ø 16mmಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ ǇƲ਷

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

ජ໖仕様

5 10 20

250 500 1000

110 88 40

33 22 10

1388 694 347

32

1600

30

8

218

400

C7Ø 16

14X 10

± 0.005/ 0.01

100-1050mm/ 50 ȤȔチ

仕
様

᜚
品 4 列ガイド内ᑊのᤇؗੱ

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm)

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲¹

ȉȘローク( mm) 䯲²

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

AC ȅーボȲータࣽᝐ ( W)

ボールǇƲ仕様 ( mm)

ཕȋンȅڝ 外஖

内ᑊȺȯȔȘȋンȅ

ᤇؗੱȺțアȉȹイドȼール( mm)

カȔȧȺング( mm)

A C

-

- - -

- -

ႿӼ၃ౘߘ

リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
32

A C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
32

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)

M Y

M R
M P

( ༢఩ U nit :  N.m)

M Y
M P
M R

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

NPNآנȏǱȧ

NPNآנȏǱȧ

ᗣᏥ
ᗣᏥ ＋

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

－

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

＋

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

－

ʚ๠ʛ ʈӼ၃Ʊないذ׮኏は、੕ƴቲኜףဌƱǀください。

ӥظآנ
Ⱥ̴șቺǈᎫ ӥظآנ

1آנ ᥹ ֖֊ౄO N
ᛥ֊ౄO N2آנ ႉ

ʚᏛʛ˥¶

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ

ʚᠽʛk¶

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ
ʚᠽʛk¶

主
回
路

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ʚᏛʛ˥¶

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ZD1

ZD2

ZD1

ZD1

Tr2

Tr2

Tr1

Tr1

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

ᗣᏥ
ᗣᏥ

適合モータ

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □60
ȾȔȘఐ 400 W

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ ȱーカーۘ 型ਅ
※ Ȯークのӂいた型ਅǅƽいǀはȲータذ׮がၢなりますが、ڴりӂƫはۇፎです。

●ᛣۅȅ̴ȬȲ̴ȏ

M

Ȳータ仕様

P

ʚആʫࣣঐᡆඹ

ʚആʛǼʰエンȉ

Ѡᐑᡆඹʪആʫ

ǷȰロンʪആʫ

ȡȚȍțȔクʪആʫ

SGM JV -04

SGM 7J-04

SV-□040

SV2-□040

HG-KR43※¹

HK-KT43※¹

R88M -K40030

R88M -1M 40030

M SM D04

M SM F04

M HM F04

BA C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
32

BพৄӼ၃ౘ ӂڴᡜ࠯
Ӽ၃ౘ

50kg
70kg
100kg
35kg
55kg
88kg
12kg
20kg
40kg
15kg
25kg
30kg

300
200
150
350
220
150
630
380
180
300
180
150

150 
120 
60 
200 
120 
60 
452 
320 
150 
220 
120 
110 

300
250
200
400 
350 
250 
700 
600 
500 
500 
350 
250 

60kg
80kg
110kg
30kg
50kg
88kg
12kg
22kg
40kg
15kg
25kg
30kg

PM -Y45( NPN)
PM -T45( NPN)

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □60

5 5mm

10mm10

20 20mm

32 32mm

ǇƲȺード

400W

-
B

20

40

M

P

ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

* ȦȼーǼがない場合はᓰᄶさǦませǭ

GSH14S L5 800 BC M 40B C 0001
本Ӭ型ၟ

800-2100mm

BC

BM

BL

BR

4  EY
ȉȘローク

50ȤȔチ

დᏁףဌ

Ȳータڴӂపۜ
ȉȘȼーȘ

ѢՓଽᚾƱڴӂ

কՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ྵ๠ၟۍ

C
D

E

1 Pcs
2 Pcs

3
4

5

ཕȋンȅڝ ȺȯȔȘȋンȅ
外ӂƫ 外ӂƫ

ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

䯲ȉȘローク50mmǬᜀୀする場合、Ѣᕜの؇៿があ
りますʕ
1. ڱӂはڴཕȋンȅǂȺȯȔȘȋンȅのڝ  औՓǂなり
ます。
2.  ȉȹイȐのѮՓǅȋンȅドグǬڴりӂƫる੕ᔹがあ
ります。

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

EY
EB

ඎໂʚ᝝Ꭻʛ
᥹Ꭻו࿸

( ๠) : 。ᛚౘ៛は0.2SecǂƱまƱたິز1 ( ๠)  : 2ȉȘロークは600mmǬᘸơるౘ、نӲᢌ߯ǅǡƾǀはボールǇƲの֬୴がႚဿする場合があります。
       ƷのౘはP005ʶP006のᓰǅᄶすಓᤇᛚঢ়ǬႽࣣǂƱǀᛚঢ়ǬѢƬᖘఒǬƱǀください。
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⯎ѹ�;TOZ� �SS

⯎ѹ�;TOZ� �SS

BC
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BM
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

2-Φ6H7 128-M 6 12 2-Φ6H7 12
8-M 6 12

2-Φ6H7 128-M 6 12

200± 0.02

200± 0.02

200± 0.02

Φ14
Φ9

 6H7 11

N-M10   9+Φ9ᆃ

N-M10   9+Φ9ᆃ

N-M10   9+Φ9ᆃ

N-M10  9+Φ9ᆃ

2-Φ6H7   11
2-Φ6H7   11

 Φ6H7   11

 2-Φ6H7   11

⯎ѹ�;TOZ� �SS

⯎ѹ�;TOZ� �SS

2D CAD 3D CAD

BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn
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2-Φ6H7 128-M 6 12

800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 *
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1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100

1266 1316 1366 1416 1466 1516 1566 1616 1666 1716 1766 1816 1866 1916 2116 2166 2216 2266 2316 2366 2416 2466 2516 2566 2616 2666 2716
100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12
14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28
900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350
14.4 14.9 15.3 15.8 16.2 16.7 17.2 17.6 18.1 18.5 19.0 19.5 19.9 20.4 22.4 22.8 23.3 23.7 24.1 24.6 25.0 25.5 25.9 26.4 26.8 27.2 27.7 
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ʑᓎᅥƦɪɮɩɩĭĭǬᘡơǥ߸ۅˆᚰؤǁɪቍǈ௥ୗ্ǬڦǤҵƫˆȉȹǱșڏཁǂ៦ှӚዅǬɰɮĭĭ৥ឺƳǥ

ʑᓎᅥƦɪɮɩɩĭĭǬᘡơǥ߸ۅˆᚰؤǁɪቍǈ௥ୗ্ǬڦǤҵƫˆȉȹǱșڏཁǂ៦ှӚዅǬɰɮĭĭ৥ឺƳǥ ʑᓎᅥƦɪɮɩɩĭĭǬᘡơǥ߸ۅˆᚰؤǁɪቍǈ௥ୗ্ǬڦǤҵƫˆȉȹǱșڏཁǂ៦ှӚዅǬɰɮĭĭ৥ឺƳǥ
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)Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ124.5ڣ +75) *Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ183.5( +75) *

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ162.5( +75) *

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ203.5( +75) *

ȉȘȽ̴Ǿ ȉȘȽ̴Ǿ

ʑᓎᅥƦɪɮɩɩĭĭǬᘡơǥ߸ۅˆᚰؤǁɪቍǈ௥ୗ্ǬڦǤҵƫˆȉȹǱșڏཁǂ៦ှӚዅǬɰɮĭĭ৥ឺƳǥ

ȉȘȽ̴ǾȉȘȽ̴Ǿ

 A-A V iev B V iev

 A-A V iev B V iev A-A V iev B V iev

ȲータȉȘȼーȘڴӂ ʓ ѢՓଽᚾƱڴӂ ȲータকՓଽᚾƱڴӂ ʓ ۋՓଽᚾƱڴӂ

ȲータȉȘȼーȘڴӂ

ȲータѢՓଽᚾƱڴӂ

ȲータকՓଽᚾƱڴӂ

ȲータۋՓଽᚾƱڴӂ

ȉȘȽ̴Ǿ
ȉȘȽ̴Ǿ

)ໂӚዅ262.5ߧ +75) * )Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ124.5ڣ +75) *Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ162.5( +75) *
Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ203.5( +75) )ໂӚዅ242.5ߧ* +75) *

ȉȘȽ̴Ǿ

)Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ124.5ڣ +75) *
Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ162.5( +75) *

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ203.5( +75) )ໂӚዅ242.5ߧ* +75) *

)Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ124.5ڣ +75) *

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ203.5( +75) *ȉȘȽ̴ǾߧໂӚዅ241.5( +75) *
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GSH10S

GSH14
GSH17

GSH8
GSH6

GSH20

GSH20S

GSH14S
GSH17S

GSH10

www.pi-robot.com.cn www.pi-robot.com.cn

GSH17S ᙿڅ / 1-axis ガイド内ᑊ ボールǇƲਅ

70kg
90kg
120kg
65kg
85kg
110kg
35kg
55kg
75kg
15kg
22kg

70kg
90kg
120kg
60kg
80kg
110kg
30kg
50kg
75kg
12kg
22kg

600
400
200
600
500
400
500
400
300
400
300

221 
176 
143 
260 
176 
143 
368 
208 
169 
494 
247 

174 
132 
97 
180 
132 
90 
306 
168 
90 
384 
174 

20kg
30kg
50kg
15kg
25kg
40kg
10kg
25kg

4kg
10kg

480
320
180
500
350
200
450
250

850
320

480
320
180
500
350
200
450
250

850
320

600
400
200
600
500
400
500
400
300
400
300

180 
138 
94 
168 
126 
90 
240 
126 
90 
294 
168 

241 
208 
156 
234 
169 
143 
306 
195 
137 
384 
247 

ὀᩥᆺᘧ

2200mm 2000mm/ s 750W ø 20mmಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ ǇƲ਷

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい 728 
728
1876

ජ໖仕様

5 10 20

250 500 1000

120 110 75

50 40 25

2563 1281 640

40

2000

35

10

320

750

C7Ø 20

12X 19

± 0.005

100-1250mm/ 50 ȤȔチ

仕
様

᜚
品 4 列ガイド内ᑊのᤇؗੱ

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm)

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲¹

ȉȘローク( mm) 䯲²

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

AC ȅーボȲータࣽᝐ ( W)

ボールǇƲ仕様 ( mm)

ཕȋンȅڝ 外஖

内ᑊȺȯȔȘȋンȅ

ᤇؗੱȺțアȉȹイドȼール( mm)

カȔȧȺング( mm)

A C

-

- - -- - - -- - - -

- -

ႿӼ၃ౘߘ

リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
40

A C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
40

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)

M Y

M R
M P

( ༢఩ U nit :  N.m)

M Y
M P
M R

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

BA C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
40

BพৄӼ၃ౘ ӂڴᡜ࠯
Ӽ၃ౘ

PM -Y45( NPN)
PM -T45( NPN)

適合モータ

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □ 80
ȾȔȘఐ 750 W

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ
※ Ȯークのӂいた型ਅǅƽいǀはȲータذ׮がၢなりますが、ڴりӂƫはۇፎです。

●ᛣۅȅ̴ȬȲ̴ȏ

M

Ȳータ仕様

P

ʚആʫࣣঐᡆඹ

ʚആʛǼʰエンȉ

Ѡᐑᡆඹʪആʫ

ǷȰロンʪആʫ

ȡȚȍțȔクʪആʫ

SGM JV -08

SGM 7J-08

SV2-□075

SV-□075

HF-KP73

HG-KR73※¹

HK-KT7M 3※¹

R88M -K75030

R88M -1M 75030

M SM D08

M SM F08

M HM F08

5 5mm

10mm10

20 20mm

40 40mm

ǇƲȺード

-

750W
B

75

-

M

P

ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

* ȦȼーǼがない場合はᓰᄶさǦませǭ

GSH17S L5 900 BC M 75B C 0001
本Ӭ型ၟ

900-2200mm

BC

BM

BL

BR

4  EY
ȉȘローク

50ȤȔチ

დᏁףဌ

Ȳータڴӂపۜ
ȉȘȼーȘ

ѢՓଽᚾƱڴӂ

কՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ྵ๠ၟۍ

C
D

E

1 Pcs
2 Pcs

3
4

5

ཕȋンȅڝ ȺȯȔȘȋンȅ
外ӂƫ 外ӂƫ

ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

䯲ȉȘローク50mmǬᜀୀする場合、Ѣᕜの؇៿があ
りますʕ
1. ڱӂはڴཕȋンȅǂȺȯȔȘȋンȅのڝ  औՓǂなり
ます。
2.  ȉȹイȐのѮՓǅȋンȅドグǬڴりӂƫる੕ᔹがあ
ります。

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

EY
EB

ඎໂʚڏᎫʛ
᥹Ꭻו࿸

NPNآנȏǱȧ

PNPآנȏǱȧ

ᗣᏥ
ᗣᏥ

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

ʚ๠ʛ ʈӼ၃Ʊないذ׮኏は、੕ƴቲኜףဌƱǀください。

ӥظآנ
Ⱥ̴șቺǈᎫ ӥظآנ

1آנ ᥹ ֖֊ౄO N
ᛥ֊ౄO N2آנ ႉ

ʚᏛʛ˥¶

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ

ʚᠽʛk¶

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ
ʚᠽʛk¶

主
回
路

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ʚᏛʛ˥¶

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ZD1

ZD2

ZD1

ZD1

Tr2

Tr2

Tr1

Tr1

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

ᗣᏥ
ᗣᏥ

( ๠) : 。ᛚౘ៛は0.2SecǂƱまƱたິز1 ( ๠)  : 2ȉȘロークは600mmǬᘸơるౘ、نӲᢌ߯ǅǡƾǀはボールǇƲの֬୴がႚဿする場合があります。
       ƷのౘはP005ʶP006のᓰǅᄶすಓᤇᛚঢ়ǬႽࣣǂƱǀᛚঢ়ǬѢƬᖘఒǬƱǀください。
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⯎ѹ�;TOZ� �SS

⯎ѹ�;TOZ� �SS

BC
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BM
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

2-Φ8H7 158-M 8 16 2-Φ8H7 15
8-M 8 16

2-Φ8H7 158-M 8 16

2-Φ8H7 158-M 8 16

200± 0.02

N-M10   11.5+Φ9ᆃ

2-Φ8H7   13

N-M10   11.5+Φ9ᆃ

N-M10   11.5+Φ9ᆃ

2-Φ8H7   13

2-Φ8H7   13

N-M10   11.5+Φ9通

 Φ8H7   13

⯎ѹ�;TOZ� �SS

⯎ѹ�;TOZ� �SS

2D CAD 3D CAD

BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BL

L
A
M
N

KG
P

900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 *1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

/1397 1447 1497 1547 1597 1647 1697 1747 1797 1847 1897 1947 1997 2047 2097 2297 2347 2397 2447 2497 2547 2597 2647 2697 2747 2797 2847
50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13
16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30

1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500
22.1 22.8 23.4 24.1 24.7 25.3 26 26.6 27.3 27.9 28.5 29.2 29.8 30.4 31.1 33.2 33.8 34.4 35 35.6 36.1 36.7 37.3 37.9 38.5 39.1 39.7 

L
A
M
N

KG
P

900 950 1000 1050 11001150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 *1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

/
50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13
16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30

1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500

15
0

70
130
152

L 150
162.4

168

90 90
90

14
7

112 M * 200 A 35

112 P

C

C

Φ14
Φ9

8H
7

13

41

M 10

11.5

13

9

Φ14
Φ9

8H
7

13

41

M 10

11.5

13

9

Φ14
Φ9

8H
7

13

41

M 10

11.5

13

9

Φ14
Φ9

8H
7

13

41

M 10

11.5

13

9

B

1365 1415 1465 1515 1565 1615 1665 1715 1765 1815 1865 1915 1965 2015 2065 2265 2315 2365 2415 2465 2515 2565 2615 2665 2715 2765 2815

22.6 23.3 23.9 24.6 25.2 25.8 26.5 27.1 27.8 28.4 29 29.7 30.3 30.9 31.6 33.7 34.3 34.9 35.5 36.1 36.6 37.2 37.8 38.4 39 39.6 40.2 

L
A
M
N

KG
P

900 950 1000 1050 11001150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 *1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

/
50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13
16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30

1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500

1365 1415 1465 1515 1565 1615 1665 1715 1765 1815 1865 1915 1965 2015 2065 2265 2315 2365 2415 2465 2515 2565 2615 2665 2715 2765 2815

22.6 23.3 23.9 24.6 25.2 25.8 26.5 27.1 27.8 28.4 29 29.7 30.3 30.9 31.6 33.7 34.3 34.9 35.5 36.1 36.6 37.2 37.8 38.4 39 39.6 40.2 

L
A
M
N
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P

900 950 1000 1050 11001150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 *1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

/
50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13
16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30

1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500

1365 1415 1465 1515 1565 1615 1665 1715 1765 1815 1865 1915 1965 2015 2065 2265 2315 2365 2415 2465 2515 2565 2615 2665 2715 2765 2815

22.6 23.3 23.9 24.6 25.2 25.8 26.5 27.1 27.8 28.4 29 29.7 30.3 30.9 31.6 33.7 34.3 34.9 35.5 36.1 36.6 37.2 37.8 38.4 39 39.6 40.2 

15
0

70
130
152

L
150

162.4

168

90

18
5.

5

280

14
7

80 M * 200 A 35

P

C

C

B

15
0

70
130
152

26
7

L 150
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GSH10S

GSH14
GSH17

GSH8
GSH6

GSH20

GSH20S

GSH14S
GSH17S

GSH10

www.pi-robot.com.cn www.pi-robot.com.cn

ʑᓎᅥƦɪɯɮɩĭĭǬᘡơǥ߸ۅˆᚰؤǁɪቍǈ௥ୗ্ǬڦǤҵƫˆȉȹǱșڏཁǂ៦ှӚዅǬɰɮĭĭ৥ឺƳǥ

ȉȘȽ̴Ǿ

ʑᓎᅥƦɪɯɮɩĭĭǬᘡơǥ߸ۅˆᚰؤǁɪቍǈ௥ୗ্ǬڦǤҵƫˆȉȹǱșڏཁǂ៦ှӚዅǬɰɮĭĭ৥ឺƳǥ

ȉȘȽ̴Ǿ

ʑᓎᅥƦɪɯɮɩĭĭǬᘡơǥ߸ۅˆᚰؤǁɪቍǈ௥ୗ্ǬڦǤҵƫˆȉȹǱșڏཁǂ៦ှӚዅǬɰɮĭĭ৥ឺƳǥ

ȉȘȽ̴Ǿ

ʑᓎᅥƦɪɯɮɩĭĭǬᘡơǥ߸ۅˆᚰؤǁɪቍǈ௥ୗ্ǬڦǤҵƫˆȉȹǱșڏཁǂ៦ှӚዅǬɰɮĭĭ৥ឺƳǥ

ȉȘȽ̴Ǿ

)Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ129ڣ +75) *Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ196.5( +75) *
Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ215( +75) *ȉȘȽ̴ǾߧໂӚዅ282( +75) *

)Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ129ڣ +75) *Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ164( +75) *
Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ215( +75) *ȉȘȽ̴ǾߧໂӚዅ250( +75) *

)Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ129ڣ +75) *Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ164( +75) *
Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ215( +75) *ȉȘȽ̴ǾߧໂӚዅ250( +75) *

)Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ129ڣ +75) *
Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ164( +75) *

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ215( +75) *ȉȘȽ̴ǾߧໂӚዅ250( +75) *

GSH17S ᚊ/1-axisڍ ボールǇƲਅǻǱșּᑕ
総合カタログ
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ȲータȉȘȼーȘڴӂ ʓ ѢՓଽᚾƱڴӂ ȲータকՓଽᚾƱڴӂ ʓ ۋՓଽᚾƱڴӂ

ȲータȉȘȼーȘڴӂ

ȲータѢՓଽᚾƱڴӂ ȲータۋՓଽᚾƱڴӂ

ȲータকՓଽᚾƱڴӂ

 A-A V iev B V iev  A-A V iev B V iev

 A-A V iev B V iev
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GSH10S

GSH14
GSH17

GSH8
GSH6

GSH20

GSH20S

GSH14S
GSH17S

GSH10

30kg
40kg
55kg
25kg
35kg
45kg
15kg
20kg

7kg
12kg

420
310
230
450
320
230
520
360

550
320

420
310
230
450
320
230
520
360

550
320

400
300
200
350
300
250
250
180
150
250
200
150

170 
132 
80

125 
100 
80 
90 
72 
50 
250 
120 
90 

350 
280 
230 
260 
200 
160 
175 
130 
100 
455 
250 
163 

ὀᩥᆺᘧ

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

2600mm 2000mm/ s 750W ø 25mmಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ ǇƲ਷

1770
1770
4819

ජ໖仕様

5 10 25

250 500 1250

150 140 95

55 45 20

2563 1281 512

40

2000

43

12

320

750

C7Ø 25 C7Ø 20

17X 19 12X 19

± 0.005

100-1500mm/ 50 ȤȔチ

仕
様

᜚
品 4 列ガイド内ᑊのᤇؗੱ

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm)

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲¹

ȉȘローク( mm) 䯲²

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

AC ȅーボȲータࣽᝐ ( W)

ボールǇƲ仕様 ( mm)

ཕȋンȅڝ 外஖

内ᑊȺȯȔȘȋンȅ

ᤇؗੱȺțアȉȹイドȼール( mm)

カȔȧȺング( mm)

A C

-

- - -

- -

ႿӼ၃ౘߘ

リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
40

A C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
40

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)

M Y

M R
M P

( ༢఩ U nit :  N.m)

M Y
M P
M R

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

BA C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
40

BพৄӼ၃ౘ ӂڴᡜ࠯
Ӽ၃ౘ
100kg
120kg
150kg
90kg
115kg
140kg
60kg
70kg
90kg
15kg
24kg
40kg

260
190
160
250
180
150
230
210
170
430
250
170

110 
90 
80 
100 
85 
70 
100 
80 
60 
190 
120 
60 

250
200
130
300
200
150
200
150
100
300
200
100

100kg
120kg
150kg
95kg
120kg
140kg
60kg
80kg
95kg
18kg
30kg
43kg

PM -Y45( NPN)
PM -T45( NPN)

適合モータ

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □ 80
ȾȔȘఐ 750 W

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ
※ Ȯークのӂいた型ਅǅƽいǀはȲータذ׮がၢなりますが、ڴりӂƫはۇፎです。

●ᛣۅȅ̴ȬȲ̴ȏ

M

Ȳータ仕様

P

ʚആʫࣣঐᡆඹ

ʚആʛǼʰエンȉ

Ѡᐑᡆඹʪആʫ

ǷȰロンʪആʫ

ȡȚȍțȔクʪആʫ

SGM JV -08

SGM 7J-08

SV2-□075

SV-□075

HF-KP73

HG-KR73※¹

HK-KT7M 3※¹

R88M -K75030

R88M -1M 75030

M SM D08

M SM F08

M HM F08

5 5mm

10mm10

20 20mm

32 32mm

ǇƲȺード

-

750W
B

75

-

M

P

ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

* ȦȼーǼがない場合はᓰᄶさǦませǭ

GSH20S L5 100 BC M 75B C 0001
本Ӭ型ၟ

1000-2600mm

BC

BM

BL

BR

4  EY
ȉȘローク

50ȤȔチ

დᏁףဌ

Ȳータڴӂపۜ
ȉȘȼーȘ

ѢՓଽᚾƱڴӂ

কՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ྵ๠ၟۍ

C
D

E

1 Pcs
2 Pcs

3
4

5

ཕȋンȅڝ ȺȯȔȘȋンȅ
外ӂƫ 外ӂƫ

ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

䯲ȉȘローク50mmǬᜀୀする場合、Ѣᕜの؇៿があ
りますʕ
1. ڱӂはڴཕȋンȅǂȺȯȔȘȋンȅのڝ  औՓǂなり
ます。
2.  ȉȹイȐのѮՓǅȋンȅドグǬڴりӂƫる੕ᔹがあ
ります。

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

EY
EB

ඎໂʚڏᎫʛ
᥹Ꭻו࿸

NPNآנȏǱȧ

PNPآנȏǱȧ

ᗣᏥ
ᗣᏥ

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

ʚ๠ʛ ʈӼ၃Ʊないذ׮኏は、੕ƴቲኜףဌƱǀください。

ӥظآנ
Ⱥ̴șቺǈᎫ ӥظآנ

1آנ ᥹ ֖֊ౄO N
ᛥ֊ౄO N2آנ ႉ

ʚᏛʛ˥¶

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ

ʚᠽʛk¶

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ
ʚᠽʛk¶

主
回
路

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ʚᏛʛ˥¶

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ZD1

ZD2

ZD1

ZD1

Tr2

Tr2

Tr1

Tr1

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

ᗣᏥ
ᗣᏥ

( ๠) : 。ᛚౘ៛は0.2SecǂƱまƱたິز1 ( ๠)  : 2ȉȘロークは600mmǬᘸơるౘ、نӲᢌ߯ǅǡƾǀはボールǇƲの֬୴がႚဿする場合があります。
       ƷのౘはP005ʶP006のᓰǅᄶすಓᤇᛚঢ়ǬႽࣣǂƱǀᛚঢ়ǬѢƬᖘఒǬƱǀください。
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GSH20S ᙿڅ / 1-axis ガイド内ᑊ ボールǇƲਅ
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⯎ѹ�;TOZ� �SS

⯎ѹ�;TOZ� �SS

BC
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BM
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

2-Φ8H7 158-M 8 16 2-Φ8H7 15
8-M 8 16

2-Φ8H7 158-M 8 16
2-Φ8H7 158-M 8 16

200± 0.02

200± 0.02

200± 0.02

N-M10   13+Φ9ᆃ

N-M10   13+Φ9通

2-Φ8H7   16

N-M10   13+Φ9ᆃ

2-Φ8H7   16

Φ8H7   16

N-M10   13+Φ9ᆃ

2-Φ8H7  16

⯎ѹ�;TOZ� �SS

⯎ѹ�;TOZ� �SS

2D CAD 3D CAD

BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn
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GSH20S ᚊ/1-axisڍ ボールǇƲਅǻǱșּᑕ
総合カタログ
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ȲータȉȘȼーȘڴӂ ʓ ѢՓଽᚾƱڴӂ ȲータকՓଽᚾƱڴӂ ʓ ۋՓଽᚾƱڴӂ

ȲータȉȘȼーȘڴӂ

ȲータѢՓଽᚾƱڴӂ ȲータۋՓଽᚾƱڴӂ

ȲータকՓଽᚾƱڴӂ

)Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ139ڣ +75) *Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ221( +75) *
Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ239( +75) *ȉȘȽ̴ǾߧໂӚዅ321( +75) *

)Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ139ڣ +75) *Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ185( +75) *
Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ239( +75) *ȉȘȽ̴ǾߧໂӚዅ285( +75) *

)Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ139ڣ +75) *Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ185( +75) *
Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ239( +75) *ȉȘȽ̴ǾߧໂӚዅ285( +75) *

)Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ139ڣ +75) *

Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ185( +75) *
Ȳ̴ȏՅȉȘȽ̴Ǿᆫ239( +75) *ȉȘȽ̴ǾߧໂӚዅ285( +75) *

 A-A V iev B V iev  A-A V iev B V iev

 A-A V iev B V iev
 A-A V iev B V iev

ʑᓎᅥƦɪɱɩɩĭĭǬᘡơǥ߸ۅˆᚰؤǁɪቍǈ௥ୗ্ǬڦǤҵƫˆȉȹǱșڏཁǂ៦ှӚዅǬɰɮĭĭ৥ឺƳǥ

ȉȘȽ̴Ǿ

ʑᓎᅥƦɪɱɩɩĭĭǬᘡơǥ߸ۅˆᚰؤǁɪቍǈ௥ୗ্ǬڦǤҵƫˆȉȹǱșڏཁǂ៦ှӚዅǬɰɮĭĭ৥ឺƳǥ

ȉȘȽ̴Ǿ

ʑᓎᅥƦɪɱɩɩĭĭǬᘡơǥ߸ۅˆᚰؤǁɪቍǈ௥ୗ্ǬڦǤҵƫˆȉȹǱșڏཁǂ៦ှӚዅǬɰɮĭĭ৥ឺƳǥ

ȉȘȽ̴Ǿ

ʑᓎᅥƦɪɱɩɩĭĭǬᘡơǥ߸ۅˆᚰؤǁɪቍǈ௥ୗ্ǬڦǤҵƫˆȉȹǱșڏཁǂ៦ှӚዅǬɰɮĭĭ৥ឺƳǥ

ȉȘȽ̴Ǿ
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ǾリーンȻーȰ၃ǻǱșִᎊ型ȬーȻǇƲ式ǯǾȑȶǵータ

G S D ( Өႚࠝ)

( C l e am  R o o m  t y p e )

Contents
ֺش SMALL

Иֺ MEDIUM

60mm

౿ࡆȉȘȽ̴Ǿ800mm

౿ڹࡆ஬ᘋ᜸ 30kg

ಒӟধ 80mm

౿ࡆȉȘȽ̴Ǿ 1050mm

౿ڹࡆ஬ᘋ᜸ 50kg

ಒӟধ 100mm

౿ࡆȉȘȽ̴Ǿ 1100mm

౿ڹࡆ஬ᘋ᜸ 60kg

G S D 6

G S D 8

Иֺ MEDIUM

Иֺ MEDIUM

G S D 1 0

G S D 1 4

ֺם LARGE

G S D 1 7

ֺם LARGE

G S D 2 0

GSD  C l e am  R o o m  B u il t -in  L in e ar  M o t io n  Gu id e  B al l  Sc r e w  A c t u at o r
( C l e am  R o o m  t y p e )

Contents
ֺش SMALL

Иֺ MEDIUM

60mm

౿ࡆȉȘȽ̴Ǿ800mm

౿ڹࡆ஬ᘋ᜸ 30kg

ಒӟধ 80mm

౿ࡆȉȘȽ̴Ǿ 1050mm

౿ڹࡆ஬ᘋ᜸ 50kg

ಒӟধ 100mm

౿ࡆȉȘȽ̴Ǿ 1100mm

౿ڹࡆ஬ᘋ᜸ 60kg

G S D 6

G S D 8

Иֺ MEDIUM

Иֺ MEDIUM

G S D 1 0

G S D 1 4

ֺם LARGE

G S D 1 7

ֺם LARGE

G S D 2 0
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ಒӟধ 135mm

౿ࡆȉȘȽ̴Ǿ1100mm

౿ڹࡆ஬ᘋ᜸ 110kg

ಒӟধ

168mm

౿ࡆȉȘȽ̴Ǿ1250mm

౿ڹࡆ஬ᘋ᜸ 120kg

ಒӟধ

200mm

౿ࡆȉȘȽ̴Ǿ1500mm

౿ڹࡆ஬ᘋ᜸ 150kg

ಒӟধ
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総合カタログ総合カタログ
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䯲1 ౿ᣭᛂৌʪĭĭʓŞʫǉˆȲ̴ȏǈȅ̴Ȭ定ᢀޛᙥᛂৌ3000RPM ˋǬߧໂǅƱǀƣǤǘƳˈ
䯲2 ȉȘȽ̴Ǿᓚǈ௼ࣀǉˆƷǈȉȘȽ̴ǾǁӯုǁƧǥ౿ᣭࣔ֗ᛂৌǬᓚƱǘƳˈƭǈᛂৌǬᘡơǥǂˆǯǾȑȶǵ̴ȏǉ༌ƱƝ֞ୡƦႆါƳǥ߸ۅƦƛǤǘƳˈ

Ӽ၃
ာࠠ

ӛن
పਅ

ذ׮
ࣽᝐ
(w)

本Ӭষ
(mm)

本Ӭ
ᤇさ
(mm)

ዂᚾƱӧዚ
ึめሮঢ়

(mm)
品ၟ

ボールǇƲ仕様 ʚ�ɰ ቑ ʛ

ǇƲ਷ ʚĭĭʛ Ⱥードʚĭĭʛ

ಓۇࡔிᘢᝐ ʚģĈʛ

พৄӼ၃ ႿӼ၃ߘ

ಓࡔᛚঢ় ʑ1
 ʚĭĭʓŞʛ

ȉȘローク

ȉȘロークǅǡるᕤࣽᛚঢ় (  刟刟 / s) * 2 ᛚঢ় ஢ᚆ
ȪーȈ

Ȭ
̶
ル
Ǉ
Ʋ
式

Ǿ
Ⱥ
̶
ɇ
ル
̶
Ȱ
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GSD20

GSD10
GSD14

GSD6

GSD17

GSD8

ᙿڅ ガイド内ᑊ ボールǇƲਅˊ
総合カタログ

૷
၃

Ԁ
Application

G
SH

 Series
G

SD
 Series

ћ
Ꭻ

 ʓ
 ȩ

ル
Ș

仕
様

G
SP Series

G
SF Series

ћ
Ꭻ
／

ボ
ー

ル
Ǉ

Ʋ
仕

様
Ө

ႚ
ࠝ
／

ボ
ー

ル
Ǉ

Ʋ
仕

様
Ө

ႚ
ࠝ
／

 ȩ
ル

Ș
仕

様

๠ఘ型ਅ

800mm 1000mm/ s 100W ø 12mm

標準仕様

静的許容モーメント

仕
様

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm) ± 0.005

Ⱥード ( mm) 5 10 20

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲1 

ȉȘローク( mm/ s) 䯲2 

250 500 1000

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg) 30 18 12    

)ႿӼ၃ߘ kg) 15 7 3

࣬ഌ஝ذ( N) 341 170 85

50-800mm/ 50 ȤȔチ

᜚
品

AC ȅーボȲータࣽᝐ ( W) 100
ボールǇƲ仕様 ( mm) C7Ø 12

10X 14
ཕȋンȅڝ 外஖

内ᑊ PM -Y45( NPN)
PM -T45( NPN)

許容オーバーハング量

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)

30kg

M Y

M R
M P

( ༢఩ U nit :  N.m)

M Y
M P
M R10kg

20kg

10kg

พৄӼ၃ౘ A B C

15kg
18kg
4kg
8kg

12kg

ӂڴᡜ࠯
Ӽ၃ౘ A B C A C

- - -

134 
67 
45 
80 
50 
40 

204 
90 
55 

300
200
100
300
200
100
300
150
100

300
200
100
300
200
100
300
150
100

246 
112 
70 

165 
110 
85 

259 
114 
88 

9kg
18kg
26kg
9kg

14kg
18kg
4kg
8kg

12kg

246 
112 
70 

230 
145 
95 

310 
165 
110 

134 
67 
45 
95 
60 
43 

204 
90 
55 

5kg
8kg

12kg
2kg
5kg
7kg

1.5kg
3kg

250 
160 
100 
500 
220 
160 
400 
230 

250 
160 
100 
500 
220 
160 
400 
230 

122
122
225

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

ಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ ǇƲ਷

ȺȯȔȘȋンȅ

ガイドపਅ 4条列内ᑊ型
カȔȧȺング( mm)

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

ႿӼ၃ౘߘ

Ⱥ
̶
ș

Ⱥ
̶
ș

5

10
Ⱥ
̶
ș
20

Ⱥ
̶
ș

Ⱥ
̶
ș

5

10
Ⱥ
̶
ș
20

Ⱥ
̶
ș

Ⱥ
̶
ș

5

10
Ⱥ
̶
ș
20

NPNآנȏǱȧ

PNPآנȏǱȧ

ᗣᏥ
ᗣᏥ

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

ʚ๠ʛ ʈӼ၃Ʊないذ׮኏は、੕ƴቲኜףဌƱǀください。

ӥظآנ
Ⱥ̴șቺǈᎫ ӥظآנ

1آנ ᥹ ֖֊ౄO N
ᛥ֊ౄO N2آנ ႉ

ʚᏛʛ˥¶

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ

ʚᠽʛk¶

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ
ʚᠽʛk¶

主
回
路

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ʚᏛʛ˥¶

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ZD1

ZD2

ZD1

ZD1

Tr2

Tr2

Tr1

Tr1

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

ᗣᏥ
ᗣᏥ

GSD6 L5 50 BC M 10B 0001
本Ӭ型ၟ

50-800mm

05
100W

B-

-
-

10
20
40

A
M
S
N

BC

BM

BL

BR

5 5mm

10mm10

20 20mm

ȉȘローク

50ȤȔチ

დᏁףဌ

ǇƲȺード

Ȳータڴӂపۜ
ȉȘȼーȘ

ѢՓଽᚾƱڴӂ

কՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

* ȦȼーǼがない場合はᓰᄶさǦませǭ

ྵ๠ၟۍ

C
D

E

1 Pcs
2 Pcs

3
4

5

ཕȋンȅڝ ȺȯȔȘȋンȅ
外ӂƫ 外ӂƫ

ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

䯲ȉȘローク50mmǬᜀୀする場合、Ѣᕜの؇៿があ
りますʕ
1. ڱӂはڴཕȋンȅǂȺȯȔȘȋンȅのڝ  औՓǂなり
ます。
2.  ȉȹイȐのѮՓǅȋンȅドグǬڴりӂƫる੕ᔹがあ
ります。

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

EY
EB

ඎໂʚڏᎫʛ
᥹Ꭻו࿸

SGM JV -01
SGM 7J-01
SV -□010
SV 2-□010
HF-KP13
HG-KR13
HK-KT13
R88M -K10030
R88M -1M 10030

R2□A04010

ʪആʫࣣ ঐᡆඹ

ʪആʫǼーエンȉ

Ѡᐑᡆඹʪആʫ

ǷȰロンʪആʫ

्๧ᡆผʪആʫ

ைঐሮඹʪആʫࡐ

適合モータ

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □40
ȾȔȘఐ 100 W

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ

M

※ Ȯークのӂいた型ਅǅƽいǀはȲータذ׮がၢなりますが、ڴりӂƫはۇፎです。

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □ 42

●ᛣۅȅ̴ȬȲ̴ȏ ●ᛣۅȉȖȔȤɇǿȲ̴ȏ

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ

A ǷȺエンタルȲータʪആʫ
AZM 46

AZM 48

ARM 46
RKS54

S ǷȺエンタルȲータʪആʫ

N NEM Aᔽഌ NEM A17

ȡȚȍțȔクʪആʫ M HM F01

TSM 3104

( ๠) : 。ᛚౘ៛は0.2SecǂƱまƱたິز1 ( ๠)  : 2ȉȘロークは600mmǬᘸơるౘ、نӲᢌ߯ǅǡƾǀはボールǇƲの֬୴がႚဿする場合があります。
       ƷのౘはP005ʶP006のᓰǅᄶすಓᤇᛚঢ়ǬႽࣣǂƱǀᛚঢ়ǬѢƬᖘఒǬƱǀください。

C 4  EY
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GSD 6 単軸 ボールǇƲਅガイド内ᑊ

GSD20

GSD10
GSD14

GSD6

GSD17

GSD8

BC ȲータȉȘȼーȘڴӂ
2D CAD 3D CAD

ȲータȉȘȼーȘڼӉˋʓˋѩ՚୆ᛉƱڼӉ

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BM ȲータѢՓଽᚾƱڴӂ
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

12± ȲータՓȉȘロークᆿڱ1

ȲータՓȉȘロークᆿڱ

12± 1

12± 1

2-Φ3H7 7

2-Φ5H7 5

4-M 5 10 2-Φ3H7 7
4-M 5 10

2-Φ3H7 7

2-Φ5H7 5

4-M 5 10

2-Φ3H7 74-M 5 10

N-Φ4.4ᆗ

Φ4.4ᆗ
N-Φ4.4ᆗ N-Φ4.4ᆗ

N-Φ4.4ᆗ

100± 0.0299.5

2-Φ5H7 5

B V iew 

7

B V iew 

7

5
+0.012
  0

5
+0.012
  0

B V iew 

7

5
+0.012
  0

B V iew 

7

5
+0.012
  0

100± 0.0280

Φ 4.4ᆗ

⯎ѹ�;TOZ� �SS

⯎ѹ�;TOZ� �SS

2D CAD 3D CAD

BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BL

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50
0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8
4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750

227 277 327 377 427 477 527 577 627 677 727 777 827 877 927 977

1 1 2 2 2 2 2 2 3 3 3 3 3 3 4 4

2-Φ6ฉᇘஈᡶ

2-Φ6ฉᇘஈᡶ

B

C-C V iev

໖ӧዚ124.5ߵ

໖ӧዚ105ߵ

L

ȲータՓȉȘロークᆿ64.5± 1 ȲータՓȉȘロークᆿڱ

12± ȲータՓȉȘロークᆿڱ1

ȲータՓȉȘロークᆿ45± 1

ȲータՓȉȘロークᆿ45± 1ȲータՓȉȘロークᆿ45± 1

72

45
102

39
54

76.9

50

5

29.7± 0.02 30

Φ4.4ᆗ

99.5 M * 100 A 47

P
2-Φ5H7 5

100± 0.02
51 60

20.5

A

A

2-Φ6㾎঒ݎ栦

2-Φ6ฝᇬ஛ᢐ

B

C-C V iev

L

72

45
102

39
54

76.9

50

80 M * 100 A 47

P

51 60

12
6

20.5

5

29.7± 0.02 30

A

A

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L
A
M
N
P

KG

L
A
M
N
P

KG

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50
0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8
4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750

227 277 327 377 427 477 527 577 627 677 727 777 827 877 927 977

1 1 2 2 2 2 2 2 3 3 3 3 3 3 4 4

L
A
M
N
P

KG

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50
0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8
4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750

227 277 327 377 427 477 527 577 627 677 727 777 827 877 927 977

1 1 2 2 2 2 2 2 3 3 3 3 3 3 4 4

L
A
M
N
P

KG

20.5

B

A-A V iev

L

72

45
102

39
54

76.9

50

80 M * 100 A 47

80 P

51 60

130

5

29.7± 0.02 30

Φ4.4ᆗ

A-A V iev

5

29.7± 0.02 30

A

A

20.5

B

L

72

45
102

80 M * 100 A 47

80 100± 0.02 P

51 60

39
54
60

50

130

A

A

⧥ѹ�;TOZ� �SS

⧥ѹ�;TOZ� �SS

ȉȘローク ໖ӧዚ105ߵ ȉȘローク

໖ӧዚ105ߵ ȉȘロークȉȘローク

໖ᡜߵ
໖ᡜߵ

໖ᡜߵ
໖ᡜߵ

ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

Ȳータঝ՚୆ᛉƱڼӉˋʓˋۓ՚୆ᛉƱڼӉ

ȲータকՓଽᚾƱڴӂ

ȲータۋՓଽᚾƱڴӂ

総合カタログ

૷
၃

Ԁ
Application

G
SH

 Series
G

SD
 Series

ћ
Ꭻ

 ʓ
 ȩ

ル
Ș

仕
様

G
SP Series

G
SF Series

ћ
Ꭻ
／

ボ
ー

ル
Ǉ

Ʋ
仕

様
Ө

ႚ
ࠝ
／

ボ
ー

ル
Ǉ

Ʋ
仕

様
Ө

ႚ
ࠝ
／

 ȩ
ル

Ș
仕

様
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GSD20

GSD10
GSD14

GSD6

GSD17

GSD8

5 10 20

250 500 1000

50 35 20

20 10 5

1388 694 347

323
323
579450

250
150
450
250
150
450
250
150

192 
84 
60 

165 
75 
66 

260 
150 
90 

260 
184 
87 

320 
162 
140 
350 
237 
180 

๠ఘ型ਅ

1050mm 1000mm/ s 400W ø 16mm

標準仕様

静的許容モーメント

仕
様

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm) ± 0.005

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲1 

ȉȘローク( mm/ s) 䯲2

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

50-1050mm/ 50 ȤȔチ

᜚
品

AC ȅーボȲータࣽᝐ ( W) 400
ボールǇƲ仕様 ( mm) C7Ø 16

10X 14

ཕȋンȅڝ 外஖

内ᑊ PM -Y45( NPN)
PM -T45( NPN)

許容オーバーハング量

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)

30kg

M Y

M R
M P

( ༢఩ U nit :  N.m)

M Y
M P
M R10kg

20kg

10kg

พৄӼ၃ౘ A B C

15kg
18kg
4kg
8kg

12kg

ӂڴᡜ࠯
Ӽ၃ౘ A B C A CイȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

ಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ ǇƲ਷

400W

200W
B

20

40

M

P

ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

* ȦȼーǼがない場合はᓰᄶさǦませǭ

ȺȯȔȘȋンȅ

ガイドపਅ 4条列内ᑊ型
カȔȧȺング( mm)

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

ʑȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
ʑカタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で ɪɩʇɩɩɩ ģĭ क܂ 
 ǬԜᕫƱます。
ʑەࡕりでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭ。
 ੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

ႿӼ၃ౘߘ

Ⱥ
̶
ș

Ⱥ
̶
ș

5

10
Ⱥ
̶
ș
20

Ⱥ
̶
ș

Ⱥ
̶
ș

5

10
Ⱥ
̶
ș
20

Ⱥ
̶
ș

Ⱥ
̶
ș

5

10
Ⱥ
̶
ș
20

20kg
35kg
55kg
15kg
25kg
35kg
10kg
15kg
20kg

260
160
85

350
180
120
260
200
150

110 
65 
45 

120 
90 
70 

200 
120 
100 

300 
200 
150 
400 
200 
100 
300 
250 
200 -

-

- -

- -

5
10
20
5

10

2.5
5

500 
250 
120 
450 
220 

720 
360 

500 
250 
120 
450 
220 

720 
360 

適合モータ

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □ 60
ȾȔȘఐ 400 W

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ ȱーカーۘ 型ਅ
※ Ȯークのӂいた型ਅǅƽいǀはȲータذ׮がၢなりますが、ڴりӂƫはۇፎです。

●ᛣۅȅ̴ȬȲ̴ȏ

M

Ȳータ仕様

P

ʚആʫࣣঐᡆඹ

ʚആʛǼʰエンȉ

Ѡᐑᡆඹʪആʫ

ǷȰロンʪആʫ

ȡȚȍțȔクʪആʫ

SGM JV -04

SGM 7J-04

SV-□040

SV2-□040

HG-KR43※¹

HK-KT43※¹

R88M -K40030

R88M -1M 40030

M SM D04

M SM F04

M HM F04

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □ 60

GSD8 L5 50 BC M 20B C 0001
本Ӭ型ၟ

50-1050mm

BC

BM

BL

BR

5 5mm

10mm10

20 20mm

4  EY
ȉȘローク

50ȤȔチ

დᏁףဌ

ǇƲȺード

Ȳータڴӂపۜ
ȉȘȼーȘ

ѢՓଽᚾƱڴӂ

কՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ྵ๠ၟۍ

C
D

E

1 Pcs
2 Pcs

3
4

5

ཕȋンȅڝ ȺȯȔȘȋンȅ
外ӂƫ 外ӂƫ

ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

䯲ȉȘローク50mmǬᜀୀする場合、Ѣᕜの؇៿があ
りますʕ
1. ڱӂはڴཕȋンȅǂȺȯȔȘȋンȅのڝ  औՓǂなり
ます。
2.  ȉȹイȐのѮՓǅȋンȅドグǬڴりӂƫる੕ᔹがあ
ります。
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ʚ๠ʛ ʈӼ၃Ʊないذ׮኏は、੕ƴቲኜףဌƱǀください。
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( ๠) : 。ᛚౘ៛は0.2SecǂƱまƱたິز1 ( ๠)  : 2ȉȘロークは600mmǬᘸơるౘ、نӲᢌ߯ǅǡƾǀはボールǇƲの֬୴がႚဿする場合があります。
       ƷのౘはP005ʶP006のᓰǅᄶすಓᤇᛚঢ়ǬႽࣣǂƱǀᛚঢ়ǬѢƬᖘఒǬƱǀください。
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⯎ѹ U nit :  mm

⯎ѹ U nit :  mm

BC
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BM
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn
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2D CAD 3D CAD

BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn
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໖ӧዚ158.5ߵ
ȲータՓȉȘロークᆿ81.5± 1

ȉȘローク ໖ӧዚ135.7ߵ
ȲータՓȉȘロークᆿ58.7± 1

ȉȘローク

ȲータՓȉȘロークᆿ15.5±ڱ 1

໖ӧዚ135.7ߵ
ȲータՓȉȘロークᆿ58.7± 1

ȉȘローク
໖ӧዚ135.7ߵ ȉȘローク

໖ᡜߵ ໖ᡜߵ

໖ᡜߵ
໖ᡜߵ
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ȲータȉȘȼーȘڼӉˋʓˋѩ՚୆ᛉƱڼӉ Ȳータঝ՚୆ᛉƱڼӉˋʓˋۓ՚୆ᛉƱڼӉ

GSD 8 単軸 ボールǇƲਅガイド内ᑊ
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GSD20

GSD10
GSD14

GSD6

GSD17

GSD8

384
384
771

๠ఘ型ਅ

1050mm 1600mm/s 400W ø16mm
᭱኱

ス儬兑ーク
᭱኱㏿ᗘ ᐃ᱁ฟຊᐜ㔞 兀ール僓傾㥑ື

ජ໖仕様

5 10 20

250 500 1000

60 50 30

22 16 7

1388 694 347

32

1600

20

5

218

400

C7Ø 16

10X 14

± 0.005

50-1050mm/ 50 ȤȔチ

仕
様

᜚
品 4 列ガイド内ᑊのᤇؗੱ

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm)

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲¹

ȉȘローク( mm) 䯲²

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

AC ȅーボȲータࣽᝐ ( W)

ボールǇƲ仕様 ( mm)

ཕȋンȅڝ 外஖

内ᑊȺȯȔȘȋンȅ

ᤇؗੱȺțアȉȹイドȼール( mm)

カȔȧȺング( mm)

A C

-

- - -

- -
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750 
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ー
ド
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ー
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ー
ド

5

10
リ
ー
ド
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ー
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イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)

M Y

M R
M P

( ༢఩ U nit :  N.m)

M Y
M P
M R

1050mm 1600mm/ s 400W ø 16mmಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ ǇƲ਷

5 5mm

10mm10

20 20mm

32 32mm

ǇƲȺード

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

適合モータ

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □60
ȾȔȘఐ 400 W

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ ȱーカーۘ 型ਅ
※ Ȯークのӂいた型ਅǅƽいǀはȲータذ׮がၢなりますが、ڴりӂƫはۇፎです。

●ᛣۅȅ̴ȬȲ̴ȏ

M

Ȳータ仕様

P

ʚആʫࣣঐᡆඹ

ʚആʛǼʰエンȉ

Ѡᐑᡆඹʪആʫ

ǷȰロンʪആʫ

ȡȚȍțȔクʪആʫ
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ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

* ȦȼーǼがない場合はᓰᄶさǦませǭ

GSD10 L5 50 BC M 20B C 0001
本Ӭ型ၟ

50-1050mm

BC

BM
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4  EY
ȉȘローク

50ȤȔチ

დᏁףဌ

Ȳータڴӂపۜ
ȉȘȼーȘ

ѢՓଽᚾƱڴӂ
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ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

䯲ȉȘローク50mmǬᜀୀする場合、Ѣᕜの؇៿があ
りますʕ
1. ڱӂはڴཕȋンȅǂȺȯȔȘȋンȅのڝ  औՓǂなり
ます。
2.  ȉȹイȐのѮՓǅȋンȅドグǬڴりӂƫる੕ᔹがあ
ります。
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( ๠) : 。ᛚౘ៛は0.2SecǂƱまƱたິز1 ( ๠)  : 2ȉȘロークは600mmǬᘸơるౘ、نӲᢌ߯ǅǡƾǀはボールǇƲの֬୴がႚဿする場合があります。
       ƷのౘはP005ʶP006のᓰǅᄶすಓᤇᛚঢ়ǬႽࣣǂƱǀᛚঢ়ǬѢƬᖘఒǬƱǀください。
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GSD8

⯎ѹ U nit :  mm

⯎ѹ U nit :  mm

BC

BM

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BM
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn
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2D CAD 3D CAD

BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn
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0 1 1 1 2 2 2 3 3 3 4 4 4 5 5 5 6 6 6 7 7
4 6 6 6 8 8 8 10 10 10 12 12 12 14 14 14 16 16 16 18 18
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
4 4 4 5 5 5 6 6 6 7 7 7 8 8 8 9 9 9 10 10 10
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850 900 950 1000 1050
312 362 412 462 512 562 612 662 712 762 812 862 912 962 1012 1062 1112 1162 1212 1262 1312
150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100 150 50 100
0 1 1 1 2 2 2 3 3 3 4 4 4 5 5 5 6 6 6 7 7
4 6 6 6 8 8 8 10 10 10 12 12 12 14 14 14 16 16 16 18 18
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L

78
168

110

110

76

70

95.3

102.2 M * 150 A

102.2 150± 0.02 P

88 10
0

179.5

60

A

A

B

L

78
168

76
95.3

70

102.2 M * 150 A

102.2 150± 0.02 P

88 10
0

179.5

60
A

A

2-Φ6㾎঒ݎ栦 2-Φ6㾎঒ݎ栦

2-Φ6㾎঒ݎ栦

2-Φ6㾎঒ݎ栦

ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

ȲータȉȘȼーȘڼӉˋʓˋѩ՚୆ᛉƱڼӉ Ȳータঝ՚୆ᛉƱڼӉˋʓˋۓ՚୆ᛉƱڼӉ

ȲータȉȘȼーȘڴӂ

ȲータѢՓଽᚾƱڴӂ

ȲータকՓଽᚾƱڴӂ

ȲータۋՓଽᚾƱڴӂ

ȲータՓȉȘロークᆿ16.5±ڱ 1

ȲータՓȉȘロークᆿ16.5±ڱ 1

໖ӧዚ175ߵ

ȲータՓȉȘロークᆿ81.5± 1 ȲータՓȉȘロークᆿ16.5±ڱ 1

ȲータՓȉȘロークᆿ16.5±ڱ 1

໖ӧዚ152.2ߵ

ȲータՓȉȘロークᆿ58.7± 1

ȲータՓȉȘロークᆿ58.7± 1ȲータՓȉȘロークᆿ58.7± 1

ȉȘローク ȉȘローク

໖ӧዚ152.2ߵ ȉȘロークߵ໖ӧዚ152.2 ȉȘローク

໖ᡜߵ ໖ᡜߵ

໖ᡜߵ໖ᡜߵ

GSD 10 単軸 ボールǇƲਅガイド内ᑊ
総合カタログ
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GSD20

GSD10
GSD14

GSD6

GSD17

GSD8
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500
300
200
500
400
300
600
500
400
500
300
200

166 
120 
90 
324 
176 
80 
636 
300 
145 
162 
98 
90 

280
214
131
405 
243 
135 
878 
439 
203 
300 
200 
180 

15kg
22kg
33kg
10kg
14kg
22kg
7kg
10kg

5kg
8kg

500 
350 
230 
620 
480 
300 
750 
550 

660 
402 

500 
350 
230 
620 
480 
300 
750 
550 

660 
402 

584 
584 
1224 

ὀᩥᆺᘧ

1050mm 1600mm/ s 400W ø 16mmಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ ǇƲ਷

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

ජ໖仕様

5 10 20

250 500 1000

110 88 40

33 22 10

1388 694 347

32

1600

30

8

218

400

C7Ø 16

14X 10

± 0.005

100-1050mm/ 50 ȤȔチ

仕
様

᜚
品 4 列ガイド内ᑊのᤇؗੱ

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm)

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲¹

ȉȘローク( mm) 䯲²

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

AC ȅーボȲータࣽᝐ ( W)

ボールǇƲ仕様 ( mm)

ཕȋンȅڝ 外஖

内ᑊȺȯȔȘȋンȅ

ᤇؗੱȺțアȉȹイドȼール( mm)

カȔȧȺング( mm)

A C

-

- - -

- -

ႿӼ၃ౘߘ

リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
32

A C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
32

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)

M Y

M R
M P

( ༢఩ U nit :  N.m)

M Y
M P
M R

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

NPNآנȏǱȧ

NPNآנȏǱȧ

ᗣᏥ
ᗣᏥ ＋

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

－

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

＋

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

－

ʚ๠ʛ ʈӼ၃Ʊないذ׮኏は、੕ƴቲኜףဌƱǀください。

ӥظآנ
Ⱥ̴șቺǈᎫ ӥظآנ

1آנ ᥹ ֖֊ౄO N
ᛥ֊ౄO N2آנ ႉ

ʚᏛʛ˥¶

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ

ʚᠽʛk¶

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ
ʚᠽʛk¶

主
回
路

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ʚᏛʛ˥¶

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ZD1

ZD2

ZD1

ZD1

Tr2

Tr2

Tr1

Tr1

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

ᗣᏥ
ᗣᏥ

適合モータ

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □60
ȾȔȘఐ 400 W

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ ȱーカーۘ 型ਅ
※ Ȯークのӂいた型ਅǅƽいǀはȲータذ׮がၢなりますが、ڴりӂƫはۇፎです。

●ᛣۅȅ̴ȬȲ̴ȏ

M

Ȳータ仕様

P

ʚആʫࣣঐᡆඹ

ʚആʛǼʰエンȉ

Ѡᐑᡆඹʪആʫ

ǷȰロンʪആʫ

ȡȚȍțȔクʪആʫ

SGM JV -04

SGM 7J-04

SV-□040

SV2-□040

HG-KR43※¹

HK-KT43※¹

R88M -K40030

R88M -1M 40030

M SM D04

M SM F04

M HM F04

BA C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
32

BพৄӼ၃ౘ ӂڴᡜ࠯
Ӽ၃ౘ

50kg
70kg
100kg
35kg
55kg
88kg
12kg
20kg
40kg
15kg
25kg
30kg

300
200
150
350
220
150
630
380
180
300
180
150

150 
120 
60 
200 
120 
60 
452 
320 
150 
220 
120 
110 

300
250
200
400 
350 
250 
700 
600 
500 
500 
350 
250 

60kg
80kg
110kg
30kg
50kg
88kg
12kg
22kg
40kg
15kg
25kg
30kg

PM -Y45( NPN)
PM -T45( NPN)

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □60

5 5mm

10mm10

20 20mm

32 32mm

ǇƲȺード

400W

-
B

20

40

M

P

ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

* ȦȼーǼがない場合はᓰᄶさǦませǭ

GSD14 L5 100 BC M 40B C 0001
本Ӭ型ၟ

100-1050mm

BC

BM

BL

BR

4  EY
ȉȘローク

50ȤȔチ

დᏁףဌ

Ȳータڴӂపۜ
ȉȘȼーȘ

ѢՓଽᚾƱڴӂ

কՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ྵ๠ၟۍ

C
D

E

1 Pcs
2 Pcs

3
4

5

ཕȋンȅڝ ȺȯȔȘȋンȅ
外ӂƫ 外ӂƫ

ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

䯲ȉȘローク50mmǬᜀୀする場合、Ѣᕜの؇៿があ
りますʕ
1. ڱӂはڴཕȋンȅǂȺȯȔȘȋンȅのڝ  औՓǂなり
ます。
2.  ȉȹイȐのѮՓǅȋンȅドグǬڴりӂƫる੕ᔹがあ
ります。

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

EY
EB

ඎໂʚ᝝Ꭻʛ
᥹Ꭻו࿸

( ๠) : 。ᛚౘ៛は0.2SecǂƱまƱたິز1 ( ๠)  : 2ȉȘロークは600mmǬᘸơるౘ、نӲᢌ߯ǅǡƾǀはボールǇƲの֬୴がႚဿする場合があります。
       ƷのౘはP005ʶP006のᓰǅᄶすಓᤇᛚঢ়ǬႽࣣǂƱǀᛚঢ়ǬѢƬᖘఒǬƱǀください。

GSD ᙿڅ 14 ガイド内ᑊ ボールǇƲਅˊ
総合カタログ
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93
104.4

93
104.4

93
104.4

93

2-Φ6H7 12

9+Φ9ᆗ

2-Φ6H7 11 2-Φ6H7 11

2-Φ6H7 11

6H7 11

4-M 6 12
2-Φ6H7 12
4-M 6 12

2-Φ6H7 124-M 6 12
2-Φ6H7 12

2-Φ6H7 12

4-M 6 12

200± 0.02

200± 0.02

200± 0.02

075 076

⯎ѹ U nit :  mm

⯎ѹ U nit :  mm

BC

BM

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BM
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

⯎ѹ U nit :  mm

⯎ѹ U nit :  mm

2D CAD 3D CAD

BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn
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4

7
Φ14
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C-CV iev
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6H7 11
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C-CV iev
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36
.5
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6H7 11
7
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C
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GSD6

GSD17

GSD8
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ȲータȉȘȼーȘڼӉˋʓˋѩ՚୆ᛉƱڼӉ Ȳータঝ՚୆ᛉƱڼӉˋʓˋۓ՚୆ᛉƱڼӉ

ȲータȉȘȼーȘڴӂ

ȲータѢՓଽᚾƱڴӂ

ȲータকՓଽᚾƱڴӂ

ȲータۋՓଽᚾƱڴӂ

総合カタログ
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ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

ȲータՓȉȘロークᆿ12±ڱ 1
ȲータՓȉȘロークᆿ12±ڱ 1

ȲータՓȉȘロークᆿ12±ڱ 1
ȲータՓȉȘロークᆿ12±ڱ 1

໖ӧዚ172.5ߵ
ȲータՓȉȘロークᆿ70± 1

ȉȘローク ໖ӧዚ149.5ߵ
ȲータՓȉȘロークᆿ47± 1

ȉȘローク

໖ӧዚ149.5ߵ
ȲータՓȉȘロークᆿ47± 1

ȉȘローク
໖ӧዚ159.5ߵ

ȲータՓȉȘロークᆿ57± 1
ȉȘローク

GSD 14 単軸 ボールǇƲਅガイド内ᑊ

B V iew 

C-CV ievB V iew B V iew 

B V iew 
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GSH20

GSH10
GSH14

GSH6

GSH17

GSH8

www.pi-robot.com.cn www.pi-robot.com.cn

70kg
90kg
120kg
65kg
85kg
110kg
35kg
55kg
75kg
15kg
22kg

70kg
90kg
120kg
60kg
80kg
110kg
30kg
50kg
75kg
12kg
22kg

600
400
200
600
500
400
500
400
300
400
300

221 
176 
143 
260 
176 
143 
368 
208 
169 
494 
247 

174 
132 
97 
180 
132 
90 
306 
168 
90 
384 
174 

20kg
30kg
50kg
15kg
25kg
40kg
10kg
25kg

4kg
10kg

480
320
180
500
350
200
450
250

850
320

480
320
180
500
350
200
450
250

850
320

600
400
200
600
500
400
500
400
300
400
300

180 
138 
94 
168 
126 
90 
240 
126 
90 
294 
168 

241 
208 
156 
234 
169 
143 
306 
195 
137 
384 
247 

ὀᩥᆺᘧ

1250mm 2000mm/ s 750W ø 20mmಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ ǇƲ਷

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい 728 
728
1876

ජ໖仕様

5 10 20

250 500 1000

120 110 75

50 40 25

2563 1281 640

40

2000

35

10

320

750

C7Ø 20

12X 14

± 0.005

100-1250mm/ 50 ȤȔチ

仕
様

᜚
品 4 列ガイド内ᑊのᤇؗੱ

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm)

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲¹

ȉȘローク( mm) 䯲²

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

AC ȅーボȲータࣽᝐ ( W)

ボールǇƲ仕様 ( mm)

ཕȋンȅڝ 外஖

内ᑊȺȯȔȘȋンȅ

ᤇؗੱȺțアȉȹイドȼール( mm)

カȔȧȺング( mm)

A C

-

- - -- - - -- - - -

- -

ႿӼ၃ౘߘ

リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
40

A C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
40

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)

M Y

M R
M P

( ༢఩ U nit :  N.m)

M Y
M P
M R

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

BA C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
40

BพৄӼ၃ౘ ӂڴᡜ࠯
Ӽ၃ౘ

PM -Y45( NPN)
PM -T45( NPN)

適合モータ

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □ 80
ȾȔȘఐ 750 W

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ
※ Ȯークのӂいた型ਅǅƽいǀはȲータذ׮がၢなりますが、ڴりӂƫはۇፎです。

●ᛣۅȅ̴ȬȲ̴ȏ

M

Ȳータ仕様

P

ʚആʫࣣঐᡆඹ

ʚആʛǼʰエンȉ

Ѡᐑᡆඹʪആʫ

ǷȰロンʪആʫ

ȡȚȍțȔクʪആʫ

SGM JV -08

SGM 7J-08

SV2-□075

SV-□075

HF-KP73

HG-KR73※¹

HK-KT7M 3※¹

R88M -K75030

R88M -1M 75030

M SM D08

M SM F08

M HM F08

5 5mm

10mm10

20 20mm

32 32mm

ǇƲȺード

-

750W
B

75

-

M

P

ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

* ȦȼーǼがない場合はᓰᄶさǦませǭ

GSD17 L5 100 BC M 75B C 0001
本Ӭ型ၟ

100-1250mm

BC

BM

BL

BR

4  EY
ȉȘローク

50ȤȔチ

დᏁףဌ

Ȳータڴӂపۜ
ȉȘȼーȘ

ѢՓଽᚾƱڴӂ

কՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ྵ๠ၟۍ

C
D

E

1 Pcs
2 Pcs

3
4

5

ཕȋンȅڝ ȺȯȔȘȋンȅ
外ӂƫ 外ӂƫ

ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

䯲ȉȘローク50mmǬᜀୀする場合、Ѣᕜの؇៿があ
りますʕ
1. ڱӂはڴཕȋンȅǂȺȯȔȘȋンȅのڝ  औՓǂなり
ます。
2.  ȉȹイȐのѮՓǅȋンȅドグǬڴりӂƫる੕ᔹがあ
ります。

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

EY
EB

ඎໂʚڏᎫʛ
᥹Ꭻו࿸

NPNآנȏǱȧ

PNPآנȏǱȧ

ᗣᏥ
ᗣᏥ

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

ʚ๠ʛ ʈӼ၃Ʊないذ׮኏は、੕ƴቲኜףဌƱǀください。

ӥظآנ
Ⱥ̴șቺǈᎫ ӥظآנ

1آנ ᥹ ֖֊ౄO N
ᛥ֊ౄO N2آנ ႉ

ʚᏛʛ˥¶

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ

ʚᠽʛk¶

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ
ʚᠽʛk¶

主
回
路

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ʚᏛʛ˥¶

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ZD1

ZD2

ZD1

ZD1

Tr2

Tr2

Tr1

Tr1

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

ᗣᏥ
ᗣᏥ

( ๠) : 。ᛚౘ៛は0.2SecǂƱまƱたິز1 ( ๠)  : 2ȉȘロークは600mmǬᘸơるౘ、نӲᢌ߯ǅǡƾǀはボールǇƲの֬୴がႚဿする場合があります。
       ƷのౘはP005ʶP006のᓰǅᄶすಓᤇᛚঢ়ǬႽࣣǂƱǀᛚঢ়ǬѢƬᖘఒǬƱǀください。
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140.4
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140.4
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140.4
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2-Φ8H7

Φ14
Φ9

154-M 8 16

2-Φ8H7 15
4-M 8 16

4-M 8 16

2-Φ8H7 13

2-Φ8H7 13

200± 0.02
2-Φ8H7 13

2-Φ8H7 13

2-Φ8H7 15

200± 0.02

200± 0.02
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GSD20

GSD10
GSD14

GSD6

GSD17

GSD8

⯎ѹ U nit :  mm

⯎ѹ U nit :  mm

BC

BM

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BM
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

⯎ѹ U nit :  mm

⯎ѹ U nit :  mm

2D CAD 3D CAD

BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn
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ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ

ȲータՓȉȘロークᆿ11±ڱ 1

ȲータՓȉȘロークᆿ11±ڱ 1

໖ӧዚ201.5ߵ
ȲータՓȉȘロークᆿ90± 1

ȲータՓȉȘロークᆿ58± 1

ȉȘローク

ȲータՓȉȘロークᆿ11±ڱ 1

ȲータՓȉȘロークᆿ11±ڱ 1

໖ӧዚ169.5ߵ

ȲータՓȉȘロークᆿ58± 1

ȲータՓȉȘロークᆿ58± 1

ȉȘローク

໖ӧዚ169.5ߵ ȉȘローク
໖ӧዚ169.5ߵ ȉȘローク

GSD 17 単軸 ボールǇƲਅガイド内ᑊ
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B V iew 
B V iew 
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ȲータȉȘȼーȘڼӉˋʓˋѩ՚୆ᛉƱڼӉ Ȳータঝ՚୆ᛉƱڼӉˋʓˋۓ՚୆ᛉƱڼӉ

ȲータকՓଽᚾƱڴӂȲータȉȘȼーȘڴӂ

ȲータѢՓଽᚾƱڴӂ ȲータۋՓଽᚾƱڴӂ
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GSD20

GSD10
GSD14

GSD6

GSD17

GSD8

30kg
40kg
55kg
25kg
35kg
45kg
15kg
20kg

7kg
12kg

420
310
230
450
320
230
520
360

550
320

420
310
230
450
320
230
520
360

550
320

400
300
200
350
300
250
250
180
150
250
200
150

170 
132 
80

125 
100 
80 
90 
72 
50 
250 
120 
90 

350 
280 
230 
260 
200 
160 
175 
130 
100 
455 
250 
163 

ὀᩥᆺᘧ

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

1500mm 2000mm/ s 750W ø 25mmಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ ǇƲ਷

1770
1770
4819

ජ໖仕様

5 10 25

250 500 1250

150 140 95

55 45 20

2563 1281 512

40

2000

43

12

320

750

C7Ø 25 C7Ø 20

17X 19 12X 19

± 0.005

100-1500mm/ 50 ȤȔチ

仕
様

᜚
品 4 列ガイド内ᑊのᤇؗੱ

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm)

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲¹

ȉȘローク( mm) 䯲²

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

AC ȅーボȲータࣽᝐ ( W)

ボールǇƲ仕様 ( mm)

ཕȋンȅڝ 外஖

内ᑊȺȯȔȘȋンȅ

ᤇؗੱȺțアȉȹイドȼール( mm)

カȔȧȺング( mm)

A C

-

- - -

- -

ႿӼ၃ౘߘ

リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
40

A C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
40

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)

M Y

M R
M P

( ༢఩ U nit :  N.m)

M Y
M P
M R

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

BA C
リ
ー
ド

リ
ー
ド

5

10
リ
ー
ド
20
リ
ー
ド
40

BพৄӼ၃ౘ ӂڴᡜ࠯
Ӽ၃ౘ
100kg
120kg
150kg
90kg
115kg
140kg
60kg
70kg
90kg
15kg
24kg
40kg

260
190
160
250
180
150
230
210
170
430
250
170

110 
90 
80 
100 
85 
70 
100 
80 
60 
190 
120 
60 

250
200
130
300
200
150
200
150
100
300
200
100

100kg
120kg
150kg
95kg
120kg
140kg
60kg
80kg
95kg
18kg
30kg
43kg

PM -Y45( NPN)
PM -T45( NPN)

適合モータ

仕様 ȥȹンȈȅイȊ □ 80
ȾȔȘఐ 750 W

Ȳータ仕様 ȱーカーۘ 型ਅ
※ Ȯークのӂいた型ਅǅƽいǀはȲータذ׮がၢなりますが、ڴりӂƫはۇፎです。

●ᛣۅȅ̴ȬȲ̴ȏ

M

Ȳータ仕様

P

ʚആʫࣣঐᡆඹ

ʚആʛǼʰエンȉ

Ѡᐑᡆඹʪആʫ

ǷȰロンʪആʫ

ȡȚȍțȔクʪആʫ

SGM JV -08

SGM 7J-08

SV2-□075

SV-□075

HF-KP73

HG-KR73※¹

HK-KT7M 3※¹

R88M -K75030

R88M -1M 75030

M SM D08

M SM F08

M HM F08

5 5mm

10mm10

20 20mm

32 32mm

ǇƲȺード

-

750W
B

75

-

M

P

ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

* ȦȼーǼがない場合はᓰᄶさǦませǭ

GSD20 L5 100 BC M 75B C 0001
本Ӭ型ၟ

100-1500mm

BC

BM

BL

BR

4  EY
ȉȘローク

50ȤȔチ

დᏁףဌ

Ȳータڴӂపۜ
ȉȘȼーȘ

ѢՓଽᚾƱڴӂ

কՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ྵ๠ၟۍ

C
D

E

1 Pcs
2 Pcs

3
4

5

ཕȋンȅڝ ȺȯȔȘȋンȅ
外ӂƫ 外ӂƫ

ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

䯲ȉȘローク50mmǬᜀୀする場合、Ѣᕜの؇៿があ
りますʕ
1. ڱӂはڴཕȋンȅǂȺȯȔȘȋンȅのڝ  औՓǂなり
ます。
2.  ȉȹイȐのѮՓǅȋンȅドグǬڴりӂƫる੕ᔹがあ
ります。

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

EY
EB

ඎໂʚڏᎫʛ
᥹Ꭻו࿸

NPNآנȏǱȧ

PNPآנȏǱȧ

ᗣᏥ
ᗣᏥ

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

50mA M AX .

5V
～

24
V 

D
C

±1
0%

ʚ๠ʛ ʈӼ၃Ʊないذ׮኏は、੕ƴቲኜףဌƱǀください。

ӥظآנ
Ⱥ̴șቺǈᎫ ӥظآנ

1آנ ᥹ ֖֊ౄO N
ᛥ֊ౄO N2آנ ႉ

ʚᏛʛ˥¶

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚ᥹ʛآנɪʚ์ɪʛ

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ

ʚᠽʛk¶

ʚႉʛآנɫʚ์ɪʛ
ʚᠽʛk¶

主
回
路

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ʚᏛʛ˥¶

ȂʰȧȻ৴ȺʰșቺǈᎫǘƹǉ
ȃȝǾȏҵȂʰȧȻǈȺʰșቺǈᎫ

ZD1

ZD2

ZD1

ZD1

Tr2

Tr2

Tr1

Tr1

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

֦ᜂޛᘵ ᜂஈቤӳ࠿

ᗣᏥ
ᗣᏥ

( ๠) : 。ᛚౘ៛は0.2SecǂƱまƱたິز1 ( ๠)  : 2ȉȘロークは600mmǬᘸơるౘ、نӲᢌ߯ǅǡƾǀはボールǇƲの֬୴がႚဿする場合があります。
       ƷのౘはP005ʶP006のᓰǅᄶすಓᤇᛚঢ়ǬႽࣣǂƱǀᛚঢ়ǬѢƬᖘఒǬƱǀください。

GSD ᙿڅ 20 ガイド内ᑊ ボールǇƲਅˊ
総合カタログ
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GSD20

GSD10
GSD14

GSD6

GSD17

GSD8

⯎ѹ U nit :  mm

⯎ѹ U nit :  mm

BC

BM

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BM
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

⯎ѹ U nit :  mm

⯎ѹ U nit :  mm

2D CAD 3D CAD

BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

BL

13+Φ9ᆗN-M 10 13+Φ9ᆗN-M 10

13+Φ9ᆗN-M 10

13+Φ9通N-M 10

 C-C V iev

8H
7

16

2-Φ8H7 158-M 8 16

2-Φ8H7 15 8-M 8 16

8-M 8 16

2-Φ8H7 15 8-M 8 16

Φ8H7 16

2-Φ8H7 16 2-Φ8H7 16

2-Φ8H7 16

2-Φ8H7 15

200± 0.02

Φ14
Φ9

M 10

13

45

16

9

160

17
8

160 M * 200 A 70

141.5

80
146
240

16
0

L

200

10
2

P

C

C

B
Φ14
Φ9

M 10

13

45

16

Φ14
Φ9

M 10

13

45

16

 C-C V iev

Φ14
Φ9

M 10

13

45

16

8H
7

16

9

8H
7

16

9

8H
7

16

9

Bםݹୂق

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
L
A
M
N

KG

850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

P

1300 1350 1400 1450 1500

480 530 580 630 680 730 780 830 880 930 980 1030 1080 1130 1180 1230 1280 1330 1380 1430 1480 1530 1580 1630 1680 1730 1780 1830 1880
50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8
6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450
14 14 15 16 17 18 19 19 20 21 22 23 24 26 25 26 27 28 29 30 30 31 32 33 34 35 35 36 37

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
L
A
M
N

KG

850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

P

1300 1350 1400 1450 1500

444 494 544 594 644 694 744 794 844 894 944 994 1044 1094 1144 1194 1244 1294 1344 1394 1444 1494 1544 1594 1644 1694 1744 1794 1844
50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8
6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450
15 16 16 17 18 19 20 21 21 22 23 24 25 26 27 27 28 29 30 31 32 32 33 34 35 36 37 37 38

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
L
A
M
N

KG

850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

P

1300 1350 1400 1450 1500

444 494 544 594 644 694 744 794 844 894 944 994 1044 1094 1144 1194 1244 1294 1344 1394 1444 1494 1544 1594 1644 1694 1744 1794 1844
50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8
6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450
15 16 16 17 18 19 20 21 21 22 23 24 25 26 27 27 28 29 30 31 32 32 33 34 35 36 37 37 38

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
L
A
M
N

KG

850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

P

1300 1350 1400 1450 1500

444 494 544 594 644 694 744 794 844 894 944 994 1044 1094 1144 1194 1244 1294 1344 1394 1444 1494 1544 1594 1644 1694 1744 1794 1844
50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8
6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450
15 16 16 17 18 19 20 21 21 22 23 24 25 26 27 27 28 29 30 31 32 32 33 34 35 36 37 37 38
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17
8

124 M * 200 A 70

141.5

16
0

80
146240

L

200

10
2

20
7

P

C

C

B

200± 0.02

200± 0.02

200Ɨ0.02

17
8

124 M * 200 A 70

124

141.5

141.5

16
0

80
146
240

L

10
2

200
300

P

C

C

B

17
8

124 M * 200 A 70

124

16
0

80
146
240

L

200

10
2

300

P

C

C

B

ȉȘȽ̴Ǿ ȉȘȽ̴Ǿ

ȉȘȽ̴Ǿ ȉȘȽ̴Ǿ

ȲータՓȉȘロークᆿ15±ڱ 1
ȲータՓȉȘロークᆿ15±ڱ 1

ȲータՓȉȘロークᆿ15±ڱ ȲータՓȉȘロークᆿ15±ڱ1 1

໖ӧዚ238.5ߵ
ȲータՓȉȘロークᆿ112± 1

ȉȘローク ໖ӧዚ202.5ߵ
ȲータՓȉȘロークᆿ76± 1

ȲータՓȉȘロークᆿ76± 1

ȉȘローク

໖ӧዚ202.5ߵ ȉȘロークߵ໖ӧዚ202.5
ȲータՓȉȘロークᆿ76± 1

ȉȘローク

B V iew  C-C V ievB V iew 

 C-C V ievB V iew 

総合カタログ

૷
၃

Ԁ
Application

G
SH

 Series
G

SD
 Series

ћ
Ꭻ

 ʓ
 ȩ

ル
Ș

仕
様

G
SP Series

G
SF Series

ћ
Ꭻ
／

ボ
ー

ル
Ǉ

Ʋ
仕

様
Ө

ႚ
ࠝ
／

ボ
ー

ル
Ǉ

Ʋ
仕

様
Ө

ႚ
ࠝ
／

 ȩ
ル

Ș
仕

様

ȲータȉȘȼーȘڼӉˋʓˋѩ՚୆ᛉƱڼӉ Ȳータঝ՚୆ᛉƱڼӉˋʓˋۓ՚୆ᛉƱڼӉ

ȲータকՓଽᚾƱڴӂȲータȉȘȼーȘڴӂ

ȲータѢՓଽᚾƱڴӂ ȲータۋՓଽᚾƱڴӂ

GSD 20 単軸 ボールǇƲਅガイド内ᑊ
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GSP ǻǱșּ᎕ߣȩȻȘ਍ǯǾȑȶǵータ

G S P ʪћᎫာࠠʫ

( St an d ar d  t y p e )

Contents
Иֺ MEDIUM

Иֺ MEDIUM

ಒӟধ 135mm

౿ࡆȉȘȽ̴Ǿ 3650mm

౿ڹࡆ஬ᘋ᜸  25kg

ಒӟধ 168mm

౿ࡆȉȘȽ̴Ǿ  3650mm

౿ڹࡆ஬ᘋ᜸  45kg

ಒӟধ 200mm

౿ࡆȉȘȽ̴Ǿ  3650mm

౿ڹࡆ஬ᘋ᜸  85kg

G S P 14

G S P 17

ֺם MEDIUM

G S P 2 0

GSF   T y p e  E l e c t r ic A c t u at o r

MEDIUM

総合カタログ

૷
၃

Ԁ
Application

G
SH

 Series
G

SD
 Series

ћ
Ꭻ

 ʓ
 ȩ

ル
Ș

仕
様

G
SP Series

G
SF Series

ћ
Ꭻ
／

ボ
ー

ル
Ǉ

Ʋ
仕

様
Ө

ႚ
ࠝ
／

ボ
ー

ル
Ǉ

Ʋ
仕

様
Ө

ႚ
ࠝ
／

 ȩ
ル

Ș
仕

様
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GSP17GSP14 GSP20

巡୏ݞՕם߂

چବם߂

灒灡炆炕灈

偵ଏ濲ѹ৥㿙瀜তچ

▪GSP  Se r ie s

± 0.04mm

2000mm/ s

100~ 3650mm

25kg

2000mm/ s

100~ 3650mm

45kg

2000mm/ s

100~ 3650mm

85kg

Ƚ
ɇ
ǿ
ȉ
Ș
Ƚ
ー
Ǿ

ȩ
Ȼ
Ș
৴

ю
᎕
ဘ
ࠒ

GSF17GSF14 GSF20

▪GSF  Se r ie s

± 0.04mm

2000mm/ s

100~ 3650mm

25kg

2000mm/ s

100~ 3650mm

45kg

2000mm/ s

100~ 3650mm

85kg

ؓȇȺーȊの֥ᤇ˅֥ষがኩढさǦ、ᝎᝐがᚂິさǦまƱた。

135

78

168

90

GSP 14

GSP 17

GSP 20

R M P 14S

GSPシリーズ RMPシリーズM E W

93

140

R M P 17S

10
3

170

িǈኴप

5 m m
᝛᝝Ʀቐ

20%
ᤔ৥ѩ᠊

িǈኴप᝛᝝Ʀቐ ᤔ৥ѩ᠊

িǈኴप᝛᝝Ʀቐ ᤔ৥ѩ᠊

15 m m

2m m25 % 13 m m

R M P 22S

13
4

220

20m m  45 % 22m m

200

11
2

ಓ新ѩӇの៘ႚǅǡるȩルȘȇȺーȊ製品は、内ᑊさǦた4列ボールȩアȺングᕣ
ᕓのங၃ǅǡり、ؓѩӇǂฐᚄƱǀǡりȃンȡクȘなȅイȊǂӨいᕣዚᤇǬࣰဉƱ
、製品の᛻၃ᇴޮǬࡔষǅୟࡔƱまƱた。ౘӇのᛢ෭ǂǂǜǅ、ƭのᛢ٤ǬᛨƬた
ᇐҗѩӇ製品が、おࣱ様のᕣ՝アȔȧグȼードǬਗذǅȅȭーȘƱますʖ

ƒ

ӯႥࠥ ɭ؅ȬーȻȩǯȺɇǿȩȻȘ਍

ɭ؅ȬーȻȩǯȺɇǿȩȻȘ਍

Ƚ
ɇ
ǿ
ȉ
Ș
Ƚ
ー
Ǿ

ȩ
Ȼ
Ș
৴

Ǿ
リ
ー
ɇ
Ȼ
ー
Ȱ

巡୏ݞՕם߂

چବם߂

灒灡炆炕灈

偵ଏ濲ѹ৥㿙瀜তچ
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?��ˋǻǱșּ᎕ߣȩȻȘ਍ǯǾȑȶǵータּᜧ඗ᛦ޷ʰʚɭೆ؅ȬーȻᕮᕞʫ

ȠǼューȰቸଣ
CLASS100

Ѡᐑ ᠡ޹ ᛱۈ

。ፎで、ඹമᕣᕓの೩ᙼੱǬᤇめますۇపۜȲーターのᕣዚӧዚǬᜀୀࡐ

ິᛚඹඌʪජ໖型ʫ

 Ȳーターのᕣዚӧዚ 

�Ȳーターۋଽ

ZȲーターকଽ Z¡Ȳーターকѡଽ Z$ȲーターকѢଽ

�$ȲーターۋѢଽ�¡Ȳーターۋѡଽ

�¡ȩルȘ ȄȰȩルȘ

Ӽ၃࿀๑ǅੜƲǀ᛻׶なȩルȘのᆄᢠǬ
ᜀୀでƧます。

ˋȩȻȘǈᜍ୉

�¡ȩルȘ ȄȰȩルȘ

��ɮ、内᜚ǅឋ኏Ǭۤǚ

クȺーンルーȰのӼ၃

ሙࠝႚဿᝐがणない

ᣩ᡼がࡔƧい

ɮ?�、ガȹȉኴቾۤಖ

ћᎫာࠠӼ၃

ᣩ᡼がढさい

ሙࠝႚဿᝐがࡐい

仕様

Ӽ၃場ᡜ

៓所

ේཕ

ฐᚄᓰ

ᤔƯच๢Ǭኴप

ᤔ؟੺ˆᤔሹ৥ˆӯ௑௲ˆᤔᛥَӹˆ࡜ƧǄᘅᐆअ᝝ˆ០झ܊ǬࣸနƱǘƳˈ

០಩៨ǈሹ৥኉୳

ɭೆ؅ᕮᕞ

4条列ボ
ールᕣᕓ

ɭళۤǈظ

N E W

໥ఊ৴ȾɇȉȘȔȧ
ቘึ

᎞༙ቭӕ᎞༙ቭӕ

ᆿ᜚៵ࠝ
᎓༎ቢӎ

᎓社៘ႚのћӬ٤ᘃ๊ȇȉȖȰǅǡり、
ȃȉȘؐິǂؼ࿵ۜѡǬࣰဉ。

45°
45°

45
°

45
°

GSP14 GRP14S

93
78

లᔤܢ

ȅーǼュȹーアーク໘のங၃
Ⴟنഒ内᜚は、すƧまなくᚂくنƧ、すǓりᔹቓのण
ないʢȅーǼュȹーアーク໘ʣǬங၃。ࣽైǅᤇሮঢ়
ᛊりǅᛈੁƱ、៓ಠ៛のሮঢ়ቾ୪がಠਸでƧます。ے
ボール列Ǭ஛ᕌᕇ4ɮ̅でᜪዚするƭǂで、インȚȦロȔ
クǅӲ၃する4పۜȹȈアルపۜ、ᛍȹȈアルపۜ、ඩ
పۜʫǅऔする、ۗћ࣬ഌᏻᝎのੱፎǬࣰဉ。֥పۜ
あǣǟるَ࢙でのӼ၃がۇፎです。

Өᝎ੓Ǭ୪ƽྲӬǝඌᛛはǡりࣣ࣬Ʊǀおり、ԱǦた
りȠȹンȉǬॷƱたりƱǅくい。

፽ঊ໺໕৴Ƿ
ǱȻȺȆ̴Ƞ̴
ȇȉȖȰ

クȺーンルーȰग၃仕様

ȲーターȦȹンド
。ፎですۇȱーカーのȅーボȲーターǂቢǙ合Ǩせے

ࣣঐ

ȲーターȦȹンド

ƷのӀのȲーターȱーカーの仕様ǅƽいǀは、ݢ൮୊ਠጆまでお問い合Ǩせください。



109

93

101

GSP14 2000

2000

2000

±0.04

±0.04

±0.04

135

170

200

200W

400W

750W

GSP17

GSP20

78

90

112

22

28

50

40

40

40

25

45

85

ベ
ル
ト
式

100      250     400     550     700       850      1000    1150     1300    1450   1600   1750   1900   2050    2200    2350    2500   2650   2800   2950   3100   3250   3550  3650
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GSPシリーズ　 ガイド内臓型ベルト式アクチュエータ

インデックス

総合カタログ

應
用

例
Application

G
SH

 Series
G

SD
 Series

一
般

 /
 ベ

ル
ト

仕
様

G
SP Series

G
SF Series

一
般
／

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
低

発
塵
／

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
低

発
塵
／

 ベ
ル

ト
仕

様

使用
環境

伝動
方式

出力
容量
(w)

本体幅

(mm)

本体
高さ

(mm)

繰返し位置
決め精度

(mm) (mm) (mm)

品番
減速
機構

ベルト仕様
幅 リード

最大可搬質量 (kg)

水平使用 垂直使用
最大速度*1

 (mm/s)

一
般
環
境

有

ストロークによる許容速度 ( ｍｍ /s)*2 速度 掲載
ページ

ストローク

※1 最高速度（mm/s）は、モータの サーボ定額回転速度3000RPM を基準にしております。
※2 ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。



660
660

550

M Y

M P
M R

SSHFL¿FDWLRQ

± 0.04

40

25

200

100

22

2000

外஖ EE-SX 672( NPN)

100~ 3650mm/ 50ȤȔチ

10kg 300 200 450

300

200

100

50

200

150

A B C A B C

25kg

18kg

10kg 450 200

200

350

150

150

80

200

25025kg

18kg
注文型式

GSP 14 
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L100GSP14 L M 20 0001

100-3650mm

কՓଽᚾƱڴӂ

কѡՓଽᚾƱڴӂ

কѢՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ӂڴѡՓଽᚾƱۋ

ӂڴѢՓଽᚾƱۋ

LU

L

R

LD

RD

RU

ȺȯȔȘȋンȅ

3
4

5

ཕȋンȅڝ

C
D

E

ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

Ѡᐑ 10 -

200W

-

-

20

40

75

ȡȚȍțȔク
ࣣঐ
デルタᡆ࣌

M
P
Y
T

ȩルȘタイȧ

X ȄȰȩルȘ

L ཡࠝȩルȘ Ⱥード
40 40mm

40 C4

3 65 0m m 2000m m /s

榆惕؟ଞ
M otor O utput

200W 22m mȩルȘষ

GSF20

GSP20
GSF14

GSP14

GSF17

GSP17

榆惕؟ଞ
M otor O utput

ガイド内ᑊ単軸/1-axis ȩルȘਅ

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

ಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ

本Ӭ型ၟ

ȉȘローク

50ȤȔチ

Ȳータڴӂపۜ

ྵ๠ၟۍ

1 Pcs
2 Pcs

外ӂƫ 外ӂƫ
ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

総合カタログ

૷
၃

Ԁ
Application

G
SH

 Series
G

SD
 Series

ћ
Ꭻ

 ʓ
 ȩ

ル
Ș

仕
様

G
SP Series

G
SF Series

ћ
Ꭻ
／

ボ
ー

ル
Ǉ

Ʋ
仕

様
Ө

ႚ
ࠝ
／

ボ
ー

ル
Ǉ

Ʋ
仕

様
Ө

ႚ
ࠝ
／

 ȩ
ル

Ș
仕

様

標準仕様

仕
様

᜚
品

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm)

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲¹

ȉȘローク( mm)

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

ᛗ၃��ȅーボȲータࣽᝐʚ·ʛ

ȩルȘষʚĭĭʛ

ཕȋンȅڝ
ȺȯȔȘȋンȅ

ᤇؗੱȺțアȉȹイドȼール ɣ条列ボールガイド内臓でᤇؗੱ

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ

( ๠) : ᛚౘ៛は0.2Secິز1 ǂƱまƱた。

許容オーバーハング量 静的許容モーメント

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)
( ༢఩ U nit :  mm)

พৄӼ၃ౘ
พৄӼ၃ౘ

ӂӼ၃ౘڴᡜ࠯

適合モータ

ȱーカ ၝᅵ

Ѡᐑ

ȡȚȍțȔク

デルタᡆ࣌

ȦȼーǼのಖཡ

M

P

T

ȦȼーǼなƱʪพৄ仕様ʫ

ȦȼーǼなƱʪพৄ仕様ʫ

ȦȼーǼなƱʪพৄ仕様ʫ

Ȳータࣽᝐ
ʚ·ʛ

ᡆ໕ᡆ߃
ʚ¶ʛ

ȅーボȲータ仕様 ドȹイȠ仕様
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220
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HG-KR23

M HM D022G1U

ECM A-C20602ES

M R-J4-20A

M ADHT1507

ASD-B20221-B
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750W

��⯖㴂瀙瀂濯悪佧濪濻濰濟�

GSF20

GSP20
GSF14

GSP14

GSF17

GSP17

SSHFL¿FDWLRQ

注文型式

GSP 17 

L100GSP17 L M 40 0001

100-3650mm

কՓଽᚾƱڴӂ

কѡՓଽᚾƱڴӂ

কѢՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ӂڴѡՓଽᚾƱۋ

ӂڴѢՓଽᚾƱۋ

LU

L

R

LD

RD

RU

ȺȯȔȘȋンȅ
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ཕȋンȅڝ

C
D

E

ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

Ѡᐑ 10 -
-20

40

75

ȡȚȍțȔク
ࣣঐ
デルタᡆ࣌

M
P
Y
T

ȩルȘタイȧ

X ȄȰȩルȘ

L ཡࠝȩルȘ
Ⱥード

40 40mm

40 C4

3 65 0m m 2000m m /s 400W 28m mȩルȘষ

ガイド内ᑊ単軸/1-axis ȩルȘਅ

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

ಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ

本Ӭ型ၟ
ȉȘローク

50ȤȔチ

Ȳータڴӂపۜ

ྵ๠ၟۍ

1 Pcs
2 Pcs

外ӂƫ 外ӂƫ
ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

767
767

1636

M Y

M P
M R

± 0.04

40

45

400

204

28

2000

外஖ EE-SX 672( NPN)

100~ 3650mm/ 50ȤȔチ

20kg 250 150 380

250

150

100

50

160

130

A B C A B C

45kg

30kg

20kg 350 150

150

200

100

150

50

200

15045kg

30kg

標準仕様

仕
様

᜚
品

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm)

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲¹

ȉȘローク( mm)

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

ᛗ၃��ȅーボȲータࣽᝐʚ·ʛ

ȩルȘষʚĭĭʛ

ཕȋンȅڝ
ȺȯȔȘȋンȅ

ᤇؗੱȺțアȉȹイドȼール ɣ条列ボールガイド内臓でᤇؗੱ

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ

( ๠) : ᛚౘ៛は0.4Secິز1 ǂƱまƱた。

許容オーバーハング量 静的許容モーメント

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)
( ༢఩ U nit :  mm)

พৄӼ၃ౘ
พৄӼ၃ౘ

ӂӼ၃ౘڴᡜ࠯

適合モータ

ȱーカ ၝᅵ

Ѡᐑ

ȡȚȍțȔク

デルタᡆ࣌

ȦȼーǼのಖཡ

M

P

T

ȦȼーǼなƱʪพৄ仕様ʫ

ȦȼーǼなƱʪพৄ仕様ʫ

ȦȼーǼなƱʪพৄ仕様ʫ

Ȳータࣽᝐ
ʚ·ʛ

ᡆ໕ᡆ߃
ʚ¶ʛ

ȅーボȲータ仕様 ドȹイȠ仕様

400
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ECM A-C20604ES
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M ADHT2510
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2D CAD 3D CAD
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໖ӧዚ266.5ߵ
໖ӧዚ266.5ߵ

ȲータՓȉȘロークᆿ180.5± 1 ȲータՓȉȘロークᆿ180.5± 1ȉȘローク
ȉȘローク

ȲータՓȉȘロークᆿ87±ڱ 1 ȲータՓȉȘロークᆿ87±ڱ 1

⧥ѹ�;TOZ� �SS ⧥ѹ�;TOZ� �SS

B V iew A-A V iev B V iew A-A V iev

ȉȘローク

ȉȘローク

ȉȘローク

ȉȘローク

ȉȘローク

ȉȘローク
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ȲータՓȉȘロークᆿ112± 1

໖ӧዚ198ߵ ȉȘローク
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B V iew A-A V iev B V iew A-A V iev
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/1-axisGSP 17 単軸 ȩルȘਅガイド内ᑊ
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໖ӧዚ198ȉȘロークߵ ȉȘローク
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SSHFL¿FDWLRQGSP 20 ガイド内ᑊ単軸/1-axis ȩルȘਅ
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注文型式

L100GSP20 L M 75 0001

100-3650mm

কՓଽᚾƱڴӂ

কѡՓଽᚾƱڴӂ

কѢՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ӂڴѡՓଽᚾƱۋ

ӂڴѢՓଽᚾƱۋ
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X ȄȰȩルȘ

L ཡࠝȩルȘ
Ⱥード

40 40mm

40 C4

3 65 0m m 2000m m /s 75 0W 5 0m mȩルȘষ

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

ಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ

本Ӭ型ၟ
ȉȘローク

50ȤȔチ

Ȳータڴӂపۜ

ྵ๠ၟۍ

1 Pcs
2 Pcs

外ӂƫ 外ӂƫ
ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

総合カタログ
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၃

Ԁ
Application

G
SH

 Series
G

SD
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ћ
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 ʓ
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ル
Ș

仕
様

G
SP Series
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SF Series
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ル

Ș
仕
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1030
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2803

M Y

M P
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± 0.04
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2000

外஖ EE-SX 672( NPN)

100~ 3650mm/ 50ȤȔチ

40kg 150 120 280

180

150

90

50

120

100

A B C A B C

85kg

65kg

45kg 260 100

110

140

90

80

50

180

15085kg

65kg

標準仕様

仕
様

᜚
品

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm)

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲¹

ȉȘローク( mm)

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

ᛗ၃��ȅーボȲータࣽᝐʚ·ʛ

ȩルȘষʚĭĭʛ

ཕȋンȅڝ
ȺȯȔȘȋンȅ

ᤇؗੱȺțアȉȹイドȼール ɣ条列ボールガイド内臓でᤇؗੱ

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ

( ๠) : ᛚౘ៛は0.4Secິز1 ǂƱまƱた。

許容オーバーハング量 静的許容モーメント

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)
( ༢఩ U nit :  mm)

พৄӼ၃ౘ
พৄӼ၃ౘ

ӂӼ၃ౘڴᡜ࠯

適合モータ

ȱーカ ၝᅵ

Ѡᐑ

ȡȚȍțȔク

デルタᡆ࣌

ȦȼーǼのಖཡ

M

P

T

ȦȼーǼなƱʪพৄ仕様ʫ

ȦȼーǼなƱʪพৄ仕様ʫ

ȦȼーǼなƱʪพৄ仕様ʫ

Ȳータࣽᝐ
ʚ·ʛ

ᡆ໕ᡆ߃
ʚ¶ʛ

ȅーボȲータ仕様 ドȹイȠ仕様

750

750

750

220

220

220

HG-KR73

M HM D082G1U

ECM A-C20807ES

M R-J4-70A

M ADHT3520

ASD-B20721-B
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2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

2-Φ8H7 158-M 8 16 2-Φ8H7 158-M 8 16
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2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn
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/1-axisGSP 20 単軸 ȩルȘਅガイド内ᑊ

⧥ѹ�;TOZ� �SS ⧥ѹ�;TOZ� �SS

B V iew A-A V iev B V iew A-A V iev

ȉȘローク

ȉȘローク

ȉȘローク

ȉȘローク

ȉȘローク

ȉȘローク
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2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn RD
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn
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ȲータՓȉȘロークᆿ150.5± 1
ȲータՓȉȘロークᆿ150.5± 1

໖ӧዚ250.5ߵ ȉȘローク ໖ӧዚ250.5ߵ ȉȘロークڱȲータՓȉȘロークᆿ74± 1 ȲータՓȉȘロークᆿ74±ڱ 1
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কѢՓଽᚾƱڴӂ

Ӊڼѩ՚୆ᛉƱۓ

ӂڴѢՓଽᚾƱۋ

/1-axisGSP 20 単軸 ȩルȘਅガイド内ᑊ

⧥ѹ�;TOZ� �SS ⧥ѹ�;TOZ� �SS
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LU
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

Belt drive

RU  
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn
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ȲータՓȉȘロークᆿ74±ڱ 1

B V iew A-A V iev B V iew A-A V iev
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ǾリーンȻーȰ၃ˊǻǱșִᎊ型ȩȻト式ǯǾȑȶǵータ

G S F ʪǾリーンȻーȰʫ

( C l e am  R o o m  t y p e )

Contents
Иֺ MEDIUM

Иֺ MEDIUM

135mm

3650mm

 25kg
G S F 14

G S F 17

Иֺ MEDIUM

G S F 2 0

GSF   T y p e  E l e c t r ic  A c t u at o r

総合カタログ
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様
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Ș
仕

様ಒӟধ

౿ࡆȉȘȽ̴Ǿ

౿ڹࡆ஬ᘋ᜸
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3650mm

45 kg

ಒӟধ

౿ࡆȉȘȽ̴Ǿ

౿ڹࡆ஬ᘋ᜸

200mm

3650mm

85 kg

ಒӟধ

౿ࡆȉȘȽ̴Ǿ

౿ڹࡆ஬ᘋ᜸
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GSFシリーズ　クリーンルーム用　ガイド内臓型ベルト式アクチュエータ

総合カタログ

應
用

例
Application

G
SH

 Series
G

SD
 Series

一
般

 /
 ベ

ル
ト

仕
様

G
SP Series

G
SF Series

一
般
／

ボ
ー

ル
ね
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様
低

発
塵
／

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
低

発
塵
／

 ベ
ル

ト
仕

様

インデックス

※1 最高速度（mm/s）は、モータの サーボ定額回転速度3000RPM
2 ステッピングモーターの最高回転数は500RPMを基準とする。

※2 ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。

ベ
ル
ト
式

ク
リ
ー
ン
ル
ー
ム

使用
環境

伝動
方式

出力
容量

(w)

本体幅

(mm)

本体
高さ

(mm)

繰返し位置
決め精度

(mm)

品番
減速
機構

(mm) (mm)

ベルト仕様
幅 リード

最大可搬質量 (kg)

水平使用 垂直使用
最大速度*1

 (mm/s)
ストロークによる許容速度 ( ｍｍ /s)*2 速度 掲載

ページ
ストローク
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GSF20

GSP20
GSF14

GSP14

GSF17

GSP17

GSF 14 ガイド内ᑊ単軸/1-axis ȩルȘਅ

660
660

550

M Y

M P
M R

± 0.04

40

25

200

100

22

2000

外஖ EE-SX 672( NPN)

100~ 3650mm/ 50ȤȔチ

10kg 300 200 450

300

200

100

50

200

150

A B C A B C

25kg

18kg

10kg 450 200

200

350

150

150

80

200

25025kg

18kg
注文型式

L100GSF14 L M 20 0001

100-3650mm

কՓଽᚾƱڴӂ

কѡՓଽᚾƱڴӂ

কѢՓଽᚾƱڴӂ

ӂڴՓଽᚾƱۋ

ӂڴѡՓଽᚾƱۋ

ӂڴѢՓଽᚾƱۋ

LU

L

R

LD

RD

RU

ȺȯȔȘȋンȅ

3
4

5

ཕȋンȅڝ

C
D

E

ᛗ၃Ȳータऔੜᓰ

Ѡᐑ 10 -

200W

-

-

20

40

75

ȡȚȍțȔク
ࣣঐ
デルタᡆ࣌

M
P
Y
T

ȩルȘタイȧ

X ȄȰȩルȘ

L ཡࠝȩルȘ
Ⱥード

40 40mm

40 C4

3 65 0m m 2000m m /s 200W 22m mȩルȘষ

イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

ಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ

本Ӭ型ၟ

ȉȘローク

50ȤȔチ

Ȳータڴӂపۜ

ྵ๠ၟۍ

1 Pcs
2 Pcs

外ӂƫ 外ӂƫ
ȲータՓ
ȲータՓڱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

ȋンȅなƱ
ȋンȅなƱ

標準仕様

仕
様

᜚
品

ዂᚾƱӧዚึめሮঢ় ( mm)

Ⱥード ( mm)

ಓᤇᛚঢ় ( mm/ s) 䯲¹

ȉȘローク( mm)

ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)

ᛗ၃��ȅーボȲータࣽᝐʚ·ʛ

ȩルȘষʚĭĭʛ

ཕȋンȅڝ
ȺȯȔȘȋンȅ

ᤇؗੱȺțアȉȹイドȼール ɣ条列ボールガイド内臓でᤇؗੱ

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ

( ๠) : ᛚౘ៛は0.2Secິز1 ǂƱまƱた。

許容オーバーハング量 静的許容モーメント

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)
( ༢఩ U nit :  mm)

พৄӼ၃ౘ
พৄӼ၃ౘ

ӂӼ၃ౘڴᡜ࠯

適合モータ

ȱーカ ၝᅵ

Ѡᐑ

ȡȚȍțȔク

デルタᡆ࣌

ȦȼーǼのಖཡ

M

P

T

ȦȼーǼなƱʪพৄ仕様ʫ

ȦȼーǼなƱʪพৄ仕様ʫ

ȦȼーǼなƱʪพৄ仕様ʫ

Ȳータࣽᝐ
ʚ·ʛ

ᡆ໕ᡆ߃
ʚ¶ʛ

ȅーボȲータ仕様 ドȹイȠ仕様

200

200

200

220

220

220

HG-KR23

M HM D022G1U

ECM A-C20602ES

M R-J4-20A

M ADHT1507

ASD-B20221-B

総合カタログ
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イȱーȈޯ、ᖂ቙は仕様ޯǅᄝᖈѢさい

ಓࡔ
ȉȘローク ಓࡔᛚঢ় ࣬ഌࣽذ׮ᝐ

本Ӭ型ၟ
ȉȘローク

50ȤȔチ

Ȳータڴӂపۜ
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ಓۇࡔிᘢᝐ
พৄӼ၃( kg)

)ႿӼ၃ߘ kg)

࣬ഌ஝ذ( N)
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ȩルȘষʚĭĭʛ

ཕȋンȅڝ
ȺȯȔȘȋンȅ

ᤇؗੱȺțアȉȹイドȼール ɣ条列ボールガイド内臓でᤇؗੱ

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ

( ๠) : ᛚౘ៛は0.4Secິز1 ǂƱまƱた。

許容オーバーハング量 静的許容モーメント

* ȲーȱンȘᓰǅᄶさǦǀいるデータは、ᝎ੓ǬᓰƱǀいます。
* カタログ仕様ǅߵƿƧ、ᛗ঴のӼ၃で 10,000 km क܂
ǬԜᕫƱます。
* 。りでӼ၃する場合、ජ໖仕様は᛻၃でƧませǭەࡕ
੕ᔹな 場合はਠ社ǅごᛟቪください。

( ༢఩ U nit :  mm) ( ༢఩ U nit :  mm)
( ༢఩ U nit :  mm)

พৄӼ၃ౘ
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GSF 20 ガイド内ᑊ単軸/1-axis ȩルȘਅ
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